Inverter GD20-EU Parametri di funzionamento

5 Parametri di funzionamento

| parametri di funzionamento degli inverter della serie Goodrive20-EU sono stati divisi in 30
gruppi (P00 — P29) secondo la loro funzione, dei quali P18 — P28 sono riservati. Ciascun
gruppo di funzioni contiene alcuni codici di funzione applicati ai 3 livelli di menu. Per
esempio, “P08.08” indica I'ottavo codice di funzione nel gruppo funzione P8, il gruppo P29
¢ riservato alla fabbrica, quindi agli utenti € vietato accedere a questi parametri.

Per comodita di impostazione dei codici funzione, il numero del gruppo di funzione
corrisponde al menu di primo livello, il codice funzione corrisponde al menu di secondo e
terzo livello.

1. Di seguito I'istruzione degli elenchi di funzione:

La prima colonna “Codice funzione”: codici funzioni di parametri e gruppi di parametri;

La seconda colonna “Nome”: nome intero dei parametri di funzione;

La terza colonna “lllustrazione dettagliata dei parametri”: lllustrazione dettagliata dei
parametri di funzione;

La quarta colonna “Valore di default”: il valore originale impostato in fabbrica del parametro;
La quinta colonna “Modifica”: il carattere di modifica dei codici di funzione (essi possono
essere modificati 0 meno) ; di seguito I'istruzione :

o”:il valore settato del parametro puo essere modificato in stato di marcia o di arresto;

“©”: il valore settato del parametro non pud essere modificato in stato di marcia;

o”: il valore del parametro ¢ il valore di rilevamento reale, il quale non puo essere modificato.

Codice T ) ) ] ] Valore di [Modi

funzionel Nome Istruzione dettagliata dei parametri default [fica
|

Gruppo P00 Funzioni base

0: Vettoriale SVC 0

Non ha bisogno di encoder. Adatto per app. che

richiedono bassa freq., coppia elevata per grande

precisione della vel. di rotazione e controllo della

coppia. Rispetto alla modalita 1, & piu adatto per

applicazioni di piccola potenza

P00.00 Modalita di 1 Venorigle SVQ 1. o . . 1 o

controllo della | E adatta in casi di alte prestazioni con il vantaggio
velocita di alta accuratezza della velocita di rotazione e della

coppia. Non necessita di encoder

2: controllo SVPWM (scalare V/f)

E adatto in applicazioni che non richiedono grande

accuratezza di controllo, come ventilatori e pompe.

Un inverter puo controllare + motori in parallelo.
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

Nota: La regolazione aut. dei parametri del motore
¢ richiesta quando vi € la modalita vettoriale .

P00.01

Funzionamento
canale di
comando

Selez. il canale del comando di marcia
dell'inverter. Il comando di controllo dell’inverter
include: avvio, stop, avanti/indietro, jogging e reset
allarmi.
0: Controllo da tastiera
(“LOCAL/REMOT” luce spenta)
Controllo del comando marcia da ,
sulla tastiera.
Impostare il tasto multifun. come
neIIa funzione P07.02=3 per
I'inversione di marcia; premere i tasti e
ISTOP/RST| contemporaneamente per effettuare
un arresto inerziale.
1: Controllo da terminali di comando
({LOCAL/REMOT} lampeggiante)
Il controllo di marcia e arresto di inverter e
motore viene effettuato attraverso i terminali di
ingresso di comando.
2:Controllo da comunicazione seriale
([OCALIRENOT acceso);
Il comando di marcia e arresto & fornito da
comunicazione seriale.

P00.03

Massima
frequenza di
uscita

Questo parametro & usato per impostare la
frequenza massima di uscita dell'inverter. Gli
utenti devono prestare attenzione a questo
parametro perché e la base dell'impostazione
della frequenza e della velocita di accelerazione e
decelerazione

Intervallo di impostazione: P00.04 — 400.00Hz

50.00Hz

P00.04

Limite
superiore della
frequenza di
marcia

I limite superiore della frequenza di marcia & il
limite superiore della frequenza di uscita
dell'inverter, che ¢ inferiore o uguale alla
frequenza massima.

Intervallo di impostazione: P00.05 — P00.03
(massima frequenza di uscita)

50.00Hz

P00.05

Limite inferiore
della freq. di
marcia

Il limite inferiore della frequenza di marcia € quello
della frequenza di uscita dell'inverter.
L'inverter funziona alla frequenza limite inferiore

se la freqiienza imnostata & inferiore al limite

0.00Hz
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Codice

funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
ffica

inferiore.

Nota: Massima freg. uscita 2 freq. limite

superiore 2 Freq. limite inferiore

Intervallo di impostazione: 0.00Hz — P00.04 (Limite
superiore della freauenza di marcia)

P00.06

Selezione del
comando di
frequenza A

P00.07

Selezione del
comando di
frequenza B

Nota: Le selezioni A e B non possono essere
impostate con lo stesso metodo di impostazione
frequenza. La sorgente di frequenza puo essere
impostata da P00.09.

0: Impostazione dati della tastiera

Modificare il valore della funzione P00.10
(impostare freq. dalla tastiera) per modificare la
freq. iniziale dalla tastiera.

1: Impostazione All analogica (corrispondente
tastiera potenziometro)

2:Imp. Al2 analogica (corrisponde a terminale
Al2)

3:Imp. AI3 analogica(corrisponde a terminale
Al3)

Impostazione freq. da terminali di ingresso
analogici. Gli inverter serie Goodrive20-EU
forniscono terminali di ingresso analogici a 3
canali come conf. standard, Al1 corrisponde al
potenziometro a bordo, Al2 & I'opzione
tensione/corrente (0 — 10V/0 — 20mA) che pud
essere impostata dai jumper; mentre Al3 € in
tensione (-10V — +10V).

Nota: quando I'analogica Al2 seleziona 'ingresso
0-20mA, la tensione di 20mA & 10V.

100.0% dellimpostazione dell'ingresso analogico
corrisponde alla massima freq. (codice funzione
P00.03) in avanti e -100.0% corrisponde alla
massima frequenza inversa (codice funzione
P00.03)

4: Comando atreno di impulsi su ingresso HDI

La freq. € impostata da ingresso HDI a treno di
impulsi.Gli inverter GD20 dispongono di ingresso
impulsi ad alta frequenza fino a 50.00kHz.

11 100% dell'impostazione dell'ingresso dell'impulso ad
alta velocita corrisponde alla frequenza massima in
avanti (codice funzione P00.03) e -100.0%

corrisponde alla freq. massima in
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di

default

Modi
fica

direzione inversa (codice funzione P00.03).
Nota: Gli impulsi ad alta frequenza possono
lessere forniti solo su HDI. Impostare P05.00
(selezione ingresso HDI) come ingresso treno di
impulsi, e impostare P05.49 (Selezione funzione
treno di impulsi) come ingresso di impostazione
della freq.
5: Mutlifrequenza temporizzato
La modalita multifrequenza temporizzato si attiva
con P00.06=5 0 P00.07=5. Impostare il gruppo
P10 per selezionare la direzione di marcia della
freq. corrente, tempo ACC/DEC e tempo di
mantenimento della fase corrispondente. Vedere
descrizione funzione P10 per informazioni
dettagliate.
6: Impostazione velocita multi-step
Si attiva la modalita multi-step quando P00.06=6 o
P00.07=6. Nel gruppo P05 si selezionano le
funzioni degli ingressi di attivazione muti-step e nel
lgruppo P10 si impostano gli step di frequenza.
La velocita multi-step ha la priorita quando P00.06
lo P00.07 non sono uguali a 6, ma i preset possono
lessere solo 1-15. | multi step sono selezionabili
ltra 1 — 15 se P00.06 o P00.07 sono uguali a 6.
7: Impostazione del controllo PID
La modalita di funzionamento dell'inverter & il
processo di controllo PID quando P00.06=7 o
P00.07=7. E’ necessario impostare il gruppo P09.
La frequenza di funzionamento dell'inverter € il
alore risultante dal calcolo PID. Vedi P09 per le
informazioni dettagliate sulla sorgente
preimpostata, il valore preimpostato e la fonte di
feedback del PID.
8: Impostazione della comunicazione MODBUS
La frequenza e impostata dalla comunicazione
MODBUS. Vedi P14 per informazioni dettagliate.
9 - 11: Riservato

P00.08

Selezione di
riferimento
del comando
difreq. B

0: Frequenza di uscita massima, il 100%
dell'impostazione di frequenza B corrisponde alla
frequenza di uscita massima

1: Combinazione con comando di frequenza
A, il 100% dell'impostazione di frequenza B
corrisponde alla frequenza di uscita massima.
Selezionare questa impostazione se deve essere

regolata sulla base del comando di frequenza A.
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

P00.09

Combinazione
della sorgente
di
impostazione

0: A, limpostazione della frequenza corrente ¢ il
comando di frequenza A

1: B, l'impostazione della frequenza corrente &

il comando di frequenza B

2: A + B, l'impostazione della frequenza corrente &
A comando di frequenza + B comando di freg.

3: A-B, l'impostazione della frequenza corrente € A|
comando di frequenza - comando di frequenza B
4: Max (A, B): Il piu grande tra comando di
frequenza A e frequenza B ¢ la freq. impostata.

5: Min (A, B): Il piu basso tra comando di
frequenza A e frequenza B ¢ la frequenza
impostata.

Nota: Il modo di combinazione pud essere
selezionato da ingresso (funzione terminale)

P00.10

Frequenza
impostata dalla|
tastiera

Quando i comandi di frequenza A o B sono
selezionati come "impostazione tastiera”,
questo parametro sara il valore iniziale della
frequenza di riferimento dell'inverter.
Intervallo di impostazione: 0,00 Hz - P00,03
(la frequenza massima)

50.00Hz

P00.11

ACC tempo 1

ITempo ACC indica il tempo necessario se l'inverter
laccelera da OHz al massimo (P00.03).
ITempo DEC indica il tempo necessario se l'inverter

P00.12

DEC tempo 1

decelera dalla frequenza di uscita massima a OHz
(P00.03).

Gli inverter della serie Goodrive20-EU hanno
quattro gruppi di tempo ACC / DEC che possono
essere selezionati da terminali nel gruppo PO5.

Il tempo ACC / DEC predefinito dell'inverter e il
primo gruppo.

Intervallo di impostazione di P00.11 e P00.12: 0.0 -
3600.0 s

Dipende
dal
modello

Dipende
dal
modello

P00.13

Selezione
della
direzione di
marcia

0: viene eseguito nella direzione predefinita,
l'inverter funziona in avanti. Indicatore FWD/REV
spento.

1: Marcia e funziona nella direzione opposta.
Indicatore FWD/REV acceso. Modificare il codice
funzione per modificare la direzione di rotazione
del motore. Questo effetto equivale allo
spostamento della direzione di rotazione
invertendo 2 delle fasi del motore (U, V e W). La
direzione di rotazione del motore puo essere

cambiata dal pulsante sulla tastiera [QUICK/JOG

Fare riferimento al parametro P07.02.

34




Inverter GD20-EU

Parametri di funzionamento

Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

Nota: Quando il parametro della funzione
ritorna al valore predefinito, anche la
direzione di marcia del motore tornera allo
stato predefinito di fabbrica. In alcuni casi
dovrebbe essere usato con cautela dopo la
messa in servizio se il cambio di direzione
di rotazione é disabilitato.

2: Divieto rotazione in senso inverso: pud
essere usato in alcuni casi speciali se &
necessario bloccare la rotazione inversa del
motore.

P00.14

Impostazione

portante

della frequenzal

Carrier EIectromagneuclNonse and leakage Heating
frequency noise | current eliminating

A A
1KHz High Low Low

10kHz
15kHz ¥ Low Y High ¥ High

La tabelle delle relazioni tra il tipo di motore e la
frequenza portante :

Motor type | Factory setting of carrier frequency

0.4 — 11kw 8kHz

15— 110kwW 4kHz

Il vantaggio dell'elevata frequenza portante: forma
d'onda della corrente ideale, onda armonica a
corrente ridotta e rumore del motore

Lo svantaggio della frequenza portante elevata:
laumento della perdita di commutazione, aumento
della temperatura dell'inverter e dell'impatto sulla
capacita di uscita. L'inverter deve declassare in
base alla frequenza portante elevata. Allo stesso
tempo, le perdite e le interferenze magnetiche
elettriche aumenteranno. L'applicazione di bassa
lfrequenza portante & contraria a quanto sopra,
una frequenza portante troppo bassa causera un
funzionamento instabile, diminuzione della coppia
e sovratensione. Il produttore ha impostato una
ragionevole frequenza portante come valore di
fabbrica. In generale, gli utenti non hanno bisogno
di modificare il parametro.

Quando la frequenza utilizzata supera la
frequenza portante predefinita, la corrente di
uscita deve essere ridotta del 10% per ogni KHz
di incremento della frequenza portante.

Dipende
dal
modello
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

Intervallo di impostazione: 1,0 - 15,0 kHz

P00.15

Autotuning dei
parametri del
motore

0: Nessuna operazione

1: Autotuning con rotazione

Autotune dei parametri motore completo

Si consiglia di utilizzare I'autotuning con rotazione
guando & necessaria un'accuratezza di controllo
elevata ma il motore pud essere fisicamente
separato dal carico.

2: Autotuning statico 1 (autocalibrazione
totale); E adatto nei casi in cui il motore non pud
essere separato. L'autotuning dei dati motore
influira sulla precisione del controllo.

3: Autotuning statico 2 (autotuning parziale);
tuning solo dei parametri P02.06, P02.07, P02.08

P00.16

Selezione
funzione AVR

0:Non valido

1: Valido

La funzione di autoregolazione dell'inverter pud
annullare l'impatto sulla tensione di uscita
dellinverter a causa della fluttuazione della
tensione del bus.

P00.18

Funzione di
ripristino
parametri di
fabbrica

0: Nessuna operazione

1: Ripristina i dati di fabbrica

2: Cancellai registri di errore

3: Blocca tutti i codici funzione

Il parametro verra ripristinato su 0 dopo avere
impostato la funzione selezionata.

Ripristinando il valore predefinito si cancellera la
password dell'utente, si prega di utilizzare questa
funzione con cautela

Gruppo

P01 Controllo

marcia e arresto

P01.00

Modalita di
awio

0: Avvio diretto: inizia dalla frequenza iniziale
P01.01

1: Avviamento dopo frenatura DC: avviare il
motore dalla frequenza di avviamento dopo la
frenatura in DC (impostare i parametri P01.03 e
P01.04). E adatto nei casi in cui si puo verificare
una rotazione inversa del carico a bassa inerzia
durante l'avviamento.

2: Avvio dopo rivelamento della velocita 1

3: Avvio dopo rivelamento della velocita 2

La direzione e la velocita saranno tracciate
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default [fica
automaticamente per l'avvio regolare dei motori
gia in rotazione. Si adatta all'applicazione con
rotazione inversa quando si avvia un carico
importante. Nota: Questa funzione é disponibile
solamente per inverter 24kwW
Frequenza | La frequenza iniziale dell'avviamento diretto indica
iniziale la frequenza minima di‘avvio dell'inverter. Vedi
P01.01 o i - . 0.50Hz | ©
dellavvio [ P01.02 per informazioni dettagliate.
diretto Intervallo di impostazione: 0,00 - 50,00Hz
Impostare una freq. di avvio adeguata per
laumentare la coppia dell'inverter durante
I'avviamento. Durante il tempo di ritenzione della
freq. di avvio, la freq. di uscita dell'inverter ¢ la freq.
iniziale. Poi, l'inverter accellerera dalla freq. iniziale
alla freq. impostata. Se la freq. impostata € inferiore
_ |alla frequenza di avvio, l'inverter interrompera la
Tempo di corsa e restera in stand-by. La frequenza iniziale
P01.02 | ritenzione T in stand-oy. 1 -qu zanizl 0.0s (@)
della non e limitata dal limite inferiore di frequenza.
frequenza Output frequency
P fmaxf------
iniziale
f1 set by P01. 01
1 t1 set by P01. 02
<l1> T
Intervallo di impostazione: 0.0 — 50.0s
Corrente di | L'inverter eseguira la frenatura in corrente continua
POL.03 | fren. prima alla corrente di frenatura impostata prima dell'avwvio| (4 gos )
dellawi e quindi accelerera dopo il tempo di frenatura in DQ
e’ avvio Se il tempo di frenatura in DC e impostato su 0, la
frenatura in DC non & valida.
Maggiore € la corrente di frenata, maggiore € la
| potenza di frenata. La corrente di frenatura in DC
PO1.04 Tempo di | prima dell'avvio indica la percentuale della corrente| 0.00s o
frenatura nominale dell'inverter.
prima di L'intervallo di impostazione di P01.03: 0,0 - 100,0%)
iniziare L'intervallo di impostazione di P01.04: 0,00 - 50,00
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default [fica
Tipologia di rampa di accelerazione e
decelerazione
0: tipo lineare
La frequenza di uscita aumenta o diminuisce
linearmente.
Qutput frequency
Selezione o o
P01.05 | acc/DEC > 0
1: curva S, la frequenza di uscita aumentera o
diminuira in base alla curva S.
La curva a S e generalmente utilizzata nelle
lapplicazioni di avviamento e arresto graduale, come|
gli ascensori. Output frequency
fmax
Tempo ACC
PO1.06 | Passo iniziale
della curva S 0.1s o
Tempo DEC | 0-0—50.0s
P01.07 | passo finale 0.1s o
della curva S
0: Decelerazione fino all'arresto: dopo che il
comando di arresto diventa valido, l'inverter
decelera per ridurre la frequenza di uscita durante
il tempo impostato. Quando la frequenza scende
P01.08 | Selezionedi |2 0 Hz, l'inverter si arresta. 0 O
arresto 1: Arresto per inerzia: dopo che il comando di
arresto diventa valido, l'inverter cessa
immediatamente l'uscita. Il carico si arresta per
inerzia meccanica.
Frequenza di | Freq. di avviamento frenatura in DC: la frenatura
P01.09 inizio in DC viene avviata quando la freq. di marcia 0.00Hz | O
frenatura DC | raggiunge la freq. di avv. determinata da P1.09.
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Coq|ce Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default [fica
in fermata [Tempo di attesa prima della frenatura in DC:
Tempo di prima di avviare la frenatura in DC la frequenz ain
attesa prima uscita viene temporaneamente congelata. Dopo
P01.10 | della fren. in [auesto tempo di attesa, verra avviata la frenaturain| g.00s | O
DC durante |[PC in modo da evitare guasti di sovracorrente
larresto _|causati dalla frenatura in DC ad alta velocita.
—|Corrente di frenatura in DC: il valore di P01.11 &
Corrente di Ja percentuale della corrente nominale dell'inverter. 0O
po1.11 | fren.inDC Maggiore & la corrente di frenatura in DC, maggiore| 0.0%
I(Iiurantte & la coppia frenante.
aresio —rempo di frenatura in DC: il tempo di ritenzione
della frenatura in DC. Se il tempo € 0, la frenatura in
DC non e valida. L'inverter si fermera al tempo di
decelerazione impostato.
A
\
- /:rj\T/Po‘og
Tempo di | | 1 @)
P01.12 ) lepiopiepiamOnstant i 0.00s
frenatura in . T T “Tac e T
PQ1.23
DC durante 1 P13 fa 08 . P ;?3 1402
I'arresto ' O
Intervallo impostazione P01.09: 0.00Hz —
P00.03 (la frequenza Max)
Intervallo impostazione di P01.10: 0.00 — 50.00s
Intervallo impostazione di P01.11: 0.0 — 100.0%
Intervallo di impostazione P01.12: 0.00 —50.00s
Durante la procedura di commutazione rotazione
FWD / REV, impostare la soglia tramite P01.14,
come riporta la tabella seguente:
AOu(pul frequency
FWD
. ) Shift after th
Deadtime di ‘:‘/ :slarlilngafr:t;ue:cy
: Starting Shift after the
P01.13 rotazione Faqueney = o= Ut frequency 0.0s O
FWD/REV | [ et
b
» <\
REV
Intervallo di impostazione: 0,0 - 3600,0 s
P i | tare il to di li Il'inverter:
PO1.14 assaggio da | Impostare il punto di soglia dell'inverter 0 o

rotazione

0: cambia dopo la frequenza zero
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Codice

Valore di

Modi

X Nome Istruzione dettagliata dei parametri )
funzione default ffica
1: cambia dopo la frequenza di avvio
FWD/REV | 2: cambia dopo il raggiungimento della
velocita P01.15 e ritardo per P01.24
Velocita di
P01.15 0.00 - 100.00Hz 0.50Hz | ©
arresto
Rilevazione | 0: Rileva alla velocita di impostazione
P01.16 | velocita di 1: Rileva alla velocita effettiva di feedback 1 O
arresto (valido solo per il controllo vettoriale)
Quando P01.16 = 1, la frequenza di uscita
effettiva dell'inverter € inferiore o uguale a
P01.15 e viene rilevata durante il tempo
impostato da P01.17, l'inverter si fermera;
altrimenti, l'inverter si arresta nel tempo
impostato da P01.24.
Tempo di AFrequency
i ‘ Output frequency
rilevamento
s 0.50s @)
POLLT | della velocita et
di feedback Stopspeed__________. R e L e
\P01.24 PO
! Running A e
i Running B h !
! Running G '
Intervallo di impostazione: 0,00 - 100,00 (valido
solo quando P01.16 = 1)
La funzione ¢ attiva sei il comando di marcia
dell'inverter &€ programmato da morsettiera di
comando.
0: Se all'accensione l'inverter rileva il
comando di marcia da ingresso digitale come
attivo, il motore non viene avviato e I'inverter
. attende che I'ingresso di marcia sia
Protezione | temporaneamente disattivato e riattivato.
marcia motore| 1: Se all’accensione I'inverter rileva il
P01.18 alla comando di marcia da ingresso digitale come 0 O
riaccensione | attivo, il motore viene avviato normalmente.
Cor? mgre_sso Nota: Questa funzione deve essere selezionata
dimarcia | con precauzioni, o potrebbero verificarsi seri
attivo danni.
Funzione di | Questo codice funzione determina lo stato di o
POL19 | o hazione | funzionamento dellinverter quando la frequenza 0
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spegnimento e all'accensione.

Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOdI
funzione default ffica
o funzione | impostata € inferiore al limite inferiore.
SLEEP 0: Lf‘ frequeqz:a c!i u_sc!ta ]
(valida solo dell’inverter é il limite inferiore
1: Arresto motore
se la 2: Ibernazione
frequenza | L'inverter si arresta per inerzia quando la
minima & | frequenza impostata € inferiore al limite inferiore.
impostata $e Ia frequenza imposgata supera di nuovo il limite
. . | inferiore e per almeno il tempo impostato da
maggiore di | by 50 inverter ritorna automaticamente allo
OHz) stato di funzionamento.
Questo codice funzione determina il tempo di
ritardo di ibernazione. Quando la frequenza di
funzionamento dell'inverter & inferiore al limite
inferiore, l'inverter si fermera in attesa.
Quando la frequenza impostata supera di nuovo il
limite inferiore e dura per il tempo impostato da
P01.20, l'inverter funzionera automaticamente.
Tempo di A Output frequency
PO120 | riardo [ e does oo 00s | O
ibernazione {3=P01.20 /
o 1\;/1@(&?:2—?"(”
| 3, Time
Running ), Dormanc ‘ Running
Intervallo di impostazione: 0.0 — 3600.0s (valido
guando P01.19=2)
Questa funzione puo attivare o disattivare l'inverter
dopo lo spegnimento e 'accensione.
Riawio dopo 0: dis'a'bilitato o i )
PO1.21 ; 1: Abilitato, se é attivo il comando di marcia, 0 O
spegnimento iinverter si azionera automaticamente dopo aver
atteso il tempo definito da P01.22.
Il tempo di |La funzione determina il tempo di attesa prima
P01.22 attesa del funzionamento automatico dell'inverter allo 1.0s O
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Vel el MOd'
funzione default ffica
AOutput frequency
t1=P01.22
t2=P01.23
del riavvio dopo
lo spegnimento S Time
| j LRunning, "
Running Power off Power on
Intervallo di impostazione: 0.0 — 3600.0s (valido
quando P01.21=1)
La funzione determina il rilascio del freno dopo
che e stato dato il comando di marcia e l'inverter &
Tempo ritardo | in uno stato di attesa, aspettando il tempo di
PO1.23 awio ritardo impostato da P01.23. 0.0s o
Intervallo di impostazione: 0.0 — 60.0s
Ritardo della
P01.24 velocita di Setting range: 0.0 — 100.0s 0.0s O
arresto
Selezionare l'uscita OHz dell'inverter.
POL25 | UscitaOHz | O USCita senza tensione o | O
1: Uscita con tensione
2: Uscita con corrente di frenatura DC
Gruppo P02 Motore 1
Potenza
nominale del Dipende
P02.01 : 0.1 —3000.0kwW P (@)
motore dal
asincrono modello
Frequenza
inal |
poz.0z | Mominale del ;51 hz - P00.03 50.00Hz | O
motore
asincrono
Velocita
nomei}nc;(;:etiiel Dipende
P02.03 1 —36000rpm dal (@)
motore
. modello
asincrono
n(;rmeir:z?enzel Dipende
P02.04 01200V dal O
motore
. modello
asincrono
Corrente Dipende
P02.05 . 0.8 - 6000.0A s ©)
nominale dal
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saturazione

Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOdI
funzione default ffica
del motore modello
asincrono
Resistenza ’
statorica del Dipende
P02.06 0.001 — 65.535Q dal O
motore
. modello
asincrono
Resist ;
delrotore e Dipende
P02.07 0.001 — 65.535Q dal O
motore
" modello
asincrono
| i .
e
P02.08 P 0.1 -6553.5mH dal O
del motore
; modello
asincrono
M
induL::::za Dipende
P02.09 0.1-6553.5mH dal O
del motore
. modello
asincrono
Corrente a .
vuoto del Dipende
P02.10 0.1 -6553.5A dal O
motore
. modello
asincrono
Coefficiente di
saturazione
magnetica 1
PO2.11 | boril nucleo di| 0-0 — 100-0% 80.0% | O
ferro di AM1
Coefficiente di
saturazione
magnetica 2
P02.12 | seri nucleo dif 0-0 — 100-0% 68.0% | O
ferro di AM1
Coefficiente di
saturazione
magnetica 3
P02.13 | boril nucleo di| 00— 100-0% 57.0% | O
ferro di AM1
po2.14 |Coefficiente dif o 5 100,00 40.0% | ©
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default | fica
Magnetica 4
per il nucleo di
ferro di AM1
0: Nessuna protezione
1: motore comune (con compensazione a bassa
elocita). Poiché l'effetto di raffreddamento della
entola dei motori comuni sara indebolito, la
corrispondente protezione termica elettrica sara
regolata correttamente. La caratteristica di
. compensazione a bassa velocita significa ridurre la
Selezione  soglia della protezione da sovraccarico del motore
P02.26 | protezione [la cui frequenza di funzionamento & inferiore a 2 O
sovraccarico [30Hz.
motore 2: motore per inverter (con ventilazione
assistita) (senza compensazione a bassa
elocitd). Poiché il rilascio di calore di questi
specifici motori non viene influenzato dalla velocita
di rotazione, non & necessario regolare il valore di
protezione durante il funzionamento a bassa
elocita.
ITempo di sovraccarico del motore M = lout /(In * K)
In € la corrente nominale del motore, lout & la
corrente di uscita dell'inverter e K & il coefficiente di
protezione del motore.
Quindi, maggiore ¢ il valore di K, minore ¢ il valore
di M. Quando M = 116%, l'errore verra segnalato
dopo 1 ora, quando M = 200%, I'errore verra
segnalato dopo 1 minuto, quando M> = 400%,
Coefficiente dif'errore verra segnalato all'istante.
P02.27 | protezione da 100.0% | O
sovraccarico
del motore ‘
|
|
|
|
i
1 minutef - - -
| TllmSS of motor overload
116% 200%
Intervallo di impostazione: 20.0% — 120.0%
Coefficiente di| Correggere la visualizzazione della potenza del
correzione | motore 1.
P02.28 Ha impatto solo sul valore visualizzato e non sulle 1.00 O

della potenza
del motore 1

prestazioni di controllo dell'inverter.

Intervallo di impostazione: 0,00 - 3,00

IGruppo P03 Controllo vettoriale
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Guadagno |l parametri P03.00 - P03.05 si applicano solo alla
pP03.00 |Proporz. anellolmodalita di controllo vettoriale. Al di sotto della 200 | O
divelocita 1 ffrequenza di commutazione 1 (P03.02), i parametri
Tempo int. |P! dell'anello di velocita sono: P03.00 e P03.01. Al
PO3.01 | anel. vel. 1 |di sopra della frequenza di commutazione 2 0.200s
Bassa fre (P03.05), i parametri Pl dell'anello di velocita sono:
P03.02 'q. P03.03 e P03.04. | parametri Pl vengono acquisiti 5.00Hz
commutazione| . ’ ) .
in base al cambiamento lineare di due gruppi di
Guadagno -
parametri:
P03.03 |proporz.anello 200 | O
di velocita 2 Plparametgr
Tempo P03.00, P03.01
P03.04 | int.anel.vel. 2 | 0.200s | O
|
i P03.03. P03.04
1 | Outputfrequency
P03.02 P03.05 8
PI| ha una stretta relazione con l'inerzia del sistema.
Regolare sulla base del Pl in base ai diversi carichi
P03.05 Alta frequenza per soddisfare le varie esigenze. 10.00Hz | O
di Il range di impostazione di P03.00 e P03.03: 0 -
commutazione|200.0
Il range di imp. di P03.01 e P03.04: 0.000 - 10.000s
Il campo di imp. di P03.02: 0,00 Hz - P00.05
Il campo di imp. di P03.05: P03.02 - P00.03
Filtro uscita i s
P03.06 [anello velocita | 0 — 8 (corrisponde a 0 — 2%/10ms) 0 @)
Coefficiente di
compensazione|
P03.07 del qontrollo II.coefﬂc.u'ente di compensazione dello scorr_lmento 100% e)
vettonale d9|_|0 viene utilizzato per regolare la frequenza di
Scor,:z]riir:o M| scorrimento del controllo vettoriale e migliorare la
Coeff. di precisione del controllo della velocita del sistema.
compensézione La regolazione corretta del parametro puo
P03.08 | del controllo | controllare I'errore di velocita al variare del carico. 100% O
scorrimento in [ Intervallo di impostazione: 50% - 200%
frenatura
Coeff.perc. | Nota:
p03.09 | anellodi | Questi due parametri regolano il parametro di 1000 | O
corrente P | regolazione PI del loop di corrente che influenza
— direttamente la velocita di risposta dinamica e la
po3.10 | Coefficiente | yrecisione del controllo. Generalmente, gli utenti 1000 | O
integrale non hanno bisogno di cambiare
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Vel l M,Od'
funzione default | fica
del loop di il valore predefinito;
corrente | Applicare solo alla modalita di controllo
vettoriale senza PG 0 (P00.00 = 0).
Intervallo di impostazione: 0 - 65535
Questo parametro viene utilizzato per
abilitare la modalita di controllo della coppia e
impostare il metodo di impostazione della
coppia.
0: Il controllo della coppia non e valido
1: Impostazione coppia da tastiera(P03.12)
| 2: Regolazione coppia da All
P0O3.11 Metodo di | 3: Regolazione coppia da Al2 0 O
impostazione | 4: Regolazione coppia da Al3
della coppia | 5: Regolazione coppia da ingresso HDI
6: Soglie di coppia da multi-step
7: Impostazione coppia da Modbus
8 - 10: Riservato
Nota: Modalita di impostazione 2 - 7, 100%
corrisponde a 3 volte la corr. nominale del motore
P03.12 Coppia d|}|mp. Intervallo di |mpostaZ|one. -300,0% - 300,0% 50.0%
dalla tastiera | (corrente nominale del motore)
pos.13| i 0.000 — 10.000s 0.100s
Imp.della 0: Imp. della freq. di limite superiore della
sorgente della| tastiera (P03.16 imposta P03.14, P03.17
freq. limite di | imposta P03.15)
P03.14 | rotazione in | 1: Freq. limite superiore imp. All analogica 0 O
avanti in 2: Freq. limite superiore imp. Al2 analogica
controllo di | 3: Freq. limite superiore imp. A3 analogica
coppia 4: Freq. impulsi HDI imp. freq. limite superiore
Imp. della 5: Frequenza limite superiore impostazione
sorgente della| Multi-passo
frequenza | 6: frequenza limite superiore impostazione
limite di comunicazione MODBUS
P03.15 | rotazione |7 -9: Riservato 0 o
inversa nel | Nota: metodo di impostazione 1 - 9, 100%
controllo di | corrisponde alla frequenza massima
coppia
Valore definito
dalla tastiera dil Questa funzione e utilizzata per impostare il
freq.limite limite superiore della frequenza. P03.16
P03.16 | superiore di | imposta il valore di P03.14; P03.17 imposta il 50.00 o
rotazione | valore di P03.15. Hz
avanti del | Intervallo di impostazione: 0,00 Hz - P00.03 (la
controllo frequenza di uscita massima)
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
di coppia
Valore definito
dalla tastiera di
freq.limite
superiore di
P03.17 r(?tazione 5%20 )
indietro del
controllo di
coppia
Imp. limite Questo codice funzione viene utilizzato per la
superiore selezione della sorgente di imp. limite sup. della
P03.18 della coppia | coppia di marcia e di frenatura. 0 o
di marcia 0: Imp. della freq. di limite superiore della tastiera
(P03.20 imposta P03.18, P03.21 imposta P03.19)
1: Freq. limite superiore imp. All analogica
2: Freq. limite superiore imp. Al2 analogica
) 3: Freq. limite superiore imp. Al3 analogica
Impostazione | 4. freq. impulsi HDI imp. freq. limite superiore
P03.19 I'm'Fe 5: frequenza limite superiore impostazione 0 o
Superiore | comunicazione MODBUS
della coppia | 5 _ g: Riservato
frenante Nota: Modalita impostazione 1 - 8, 100%
corrisponde a tre volte la corrente del motore.
Imp. tastiera
del limite sup.
P03.20 |della coppia di 180.0% | O
marcia Il codice funzione viene utilizzato per impostare il
Imp. tastiera limite della .c>oppia. .
del limite sup. | Intervallo di impostazione: 0,0 - 300,0% (corrente
P03.21 della coppia nominale del motore) 180.0% @)
frenante
Coeff. di L'uso del motore nel controllo dellindebolimento
indebolimento| di campo. | codici funzione P03.22 e P03.23 sono
P03.22 | nella zona di | efficaci a potenza costante. Il motore entrera 0.3 O
potenza nello stato di indebolimento quando il motore
costante funziona alla velocita nominale. Modifica la curva
Punto di di indebolimento modificando il coefficiente di
iHQ?%Olimelle cong_ol_lo delgi_ndebolilTe;tﬁ._ Pdiué:;rie_lnde eil
IU basso In | coefficiente di controllo dell'indebolimento,
Pos.2s | P zona di maggiore & la curva di indebolimento. Il campo di 20% O
potenza | impostazione di P03.22: 0.1 - 2.0
costante
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questa modalita, V pud essere separato da f e f
puo essere regolato attraverso il canale di
frequenza impostato impostato da P00.06 mentre il
canale di tensione impostato impostato da P04.27
per cambiare la caratteristica della curva.

Nota: Vb nella figura sotto € la tensione nominale
del motore e fb € la frequenza nominale del motore

Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default | fica
L'intervallo di impostazione di P03.23: 10% - 100%
Limite P03.24 imposta la tensione massima dell'inverter,
P03.24 | massimo di | che dipende dalla tensione di linea. 100.0% | ©
tensione Il range di impostazione: 0.0 - 120.0%
Pre-eccitare il motore all'avvio dellinverter.
T Genera campo magnetico all'interno del motore
P03.25 e'T‘p°, per migliorare le prestazioni di coppia durante il 0.300s | O
pre-eccitazione S
processo di avviamento.
Il tempo di impostazione: 0.000 - 10.000s
Guadagno
P03.26 [Proporzionale| o _ ggng 1200 | O
indebolimento
Selezione dellg
vel. di visual. | 0: Mostra valore effettivo
PO3.27 | del controllo | 1. yjocira valore di impostazione 0 ©
vettoriale
Group P04 Controllo V/f
Questi codici funzione definiscono la curva V / F
del motore 1 di GD20-EU per soddisfare la
necessita di carichi diversi.
0: curva V / F lineare, applicabile al carico di
coppia costante
1: Curva V / F punti multipli
2:1.3acurva V / F coppia variabile
3:1.7a curva V / F coppia variabile
4:2.0a curva V / F coppia variabile
Le curve 2 - 4 si applicano ai carichi di coppia
come i ventilatori e le pompe. Gli utenti possono
P04.00 Impostazione | regolare in base alle caratteristiche dei carichi per 0 o
. della curva | ottenere le migliori prestazioni.
VIF 5: V / F personalizzato (separazione V / F); in
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Codice

X Nome
funzione

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

Output voltage

il.3th power of the V/F curve
1.7th power of the V/F curve
? Oth power of the V/F curve
Square type |

f1Output>frequency

b

P04.01 [Boost coppia

Incremento di coppia alla tensione di uscita per le

Frequenza di
cessazione
boost

P04.02

caratteristiche della coppia a bassa frequenza.
P04.01 & percentuale della tensione di uscita
massima Vb.

P04.02 definisce la percentuale di frequenza
relativa a fb dove il boost cessa il suo effetto.ll
boost di coppia dovrebbe essere selezionato in
base al carico. Piu grande ¢ il carico, maggiore
la coppia. Un'eccessiva coppia & inappropriata
perché il motore funziona con sovra
magnetizzazione e la corrente dell'inverter
aumenta aumentando la temperatura dell'inverter
e diminuendo l'efficienza. Quando I'aumento di
coppia e impostato su 0,0%, l'inverter genera
un boost automatico della coppia.

Al di sotto di questo punto di frequenza,
I'aumento di coppia € valido, ma oltre questo
punto di frequenza, I'aumento di coppia non &
piu valido.

‘putput voltage

Output frequency
>
b

|
|
!
i
[

L'intervallo di impostazione di P04.01: 0,0%:
(automatico) 0,1% - 10,0%
L'intervallo di impostazione di P04.02: 0,0% -

0.0%

20.0%

Punto di
frequenza
V/F1

P04.03

40utput voltage
100.0% vy o

Punto tensione

P04.04 VIF1

0.00Hz

0.0%
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Punto di Quando P04.00 = 1, l'utente pud impostare la
P04.05 | frequenza  [Urva V / F attraverso P04.03 - P04.08. 0.00Hz | O
| F & generalmente impostato in base al
v/ F_2 arico del motore.
poa.o6 | PUNO ditens. \oia: 1 <v2<V3, f1<2<f3. Una tensione 00% | O
VIF2 troppo alta a bassa freq. riscalda eccessivamente il
Punto di motore. Possono verificarsi stallo sovracorrente o
P04.07 | frequenza  |protezione da sovracorrente. 0.00Hz | O
V/E3 Il campo di impostazione di P04.03: 0.00Hz -
P04.05 Il campo di impostazione di P04.04, P04.06
. |eP04.08: 0.0% - 110.0% (tensione nominale del
Punto di motore)
P04.08 tensmr;e V/F il campo di impostazione di P04.05: P04.03 - 0o% | O
P04.07 Il campo di impostazione di P04.07: P04.05
- P02.02 (frequenza nominale del motore
lasincrono)
Questo codice funzione viene utilizzato per
compensare la variazione della velocita di
rotazione causata dal carico durante il controllo
SVPWM di compensazione per migliorare la
| rigidita del motore. Pud essere impostato sulla
Guadagno di | frequenza di scorrimento nominale del motore
compens. | che viene calcolata come di seguito:: Af=f,-n*p/60
P04.09 d?HO Di cui, fb & la frequenza nominale del motore, 100.0% | O
scormmento | ¢ gice funzione & P02.02; n ¢ la velocita di
VIF rotazione nominale del motore e il suo codice
funzione € P02.03; p € la coppia di poli del motore
100.0% corrisponde alla frequenza di scorrimento
nominale Af.
Intervallo di impostazione: 0,0 - 200,0%
Fattore Nella modalita di controllo SVPWM, possono
P04.10 controllo verificarsi fluttuazioni di corrente sul motore con 10 O
vibr.bassa freq | alcune frequenze, in particolare con motori di -
grande potenza. Il motore non puo funzionare in
Fattore modo stabile o pud verificarsi una sovracorrente.
controllo Questi fenomeni possono essere annullati O
P04.11 vibr.alta freq. | regolando questo parametro. 10
- Il campo di impostazione di P04.10: 0 - 100
Soglia Il campo di impostazione di P04.11: 0 - 100 30.00
P04.12 controllo Il range di impostazione di P04.12: 0.00Hz - H'Z O
vibrazioni P00.03 (la frequenza massima)
Sel.funz.a | O0: Nessuna operazione
P04.26 risparmio 1: Funzionamento automatico a risparmio energ. 0 (@)
energetico | Il motore, in condizioni di carico leggero, regola
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Codice

Valore di

Modi

X Nome Istruzione dettagliata dei parametri .
funzione default [ fica
automaticamente la tensione di uscita per

risparmiare energia
Selezionare il canale di impostazione della
tensione di uscita con separazione di curva V/F.
0: Impostazione tensione della tastiera: la
tensione di uscita & determinata da P04.28.
1: impostazione di tensione All
2: impostazione di tensione Al2
. 3: impostazione di tensione Al3
Canale di | 4: impostazione di tensione HDI
P04.27 | impostazione | 5: impostazione di tensione della velocita multi- 0 O
della tensione | Passo;
6: impostazione di tensione PID;
7: impostazione di tensione della comunicazione
MODBUS;
8 - 10: riservato
Nota: Il 100% corrisponde alla tensione nominale
del motore.
Il codice funzione € il valore di imp. digitale della
; tensione quando il canale di imp. della tensione &
P04.28 l?;i;i;:lg:z selezionato come "selezione della tastiera” 100.0% | O
L'intervallo di impostazione: 0,0% - 100,0%
Tempo Il tempo di aumento della tensione & il momento in
P04.29 tensione cui l'inverter accelera dalla tensione minima di 5.0s O
crescente | Uscita alla tensione massima di uscita. Il tempo di
decremento della tensione € il tempo in cui
Tempo linverter decelera dalla tensione massima di
P04.30 tensione uscita alla tensione minima di uscita. 5.0 0
decrescente || range di impostazione: 0.0 - 3600.0s
Massima Imposta il limite sup. e inf.della tensione di
P04.31 | tensionedi |Uuscta 100.0% | ©
. Il campo di imp. di P04.31: P04.32 - 100.0% (la
uscita tensione nominale del motore). Il campo di imp.di
P04.32: 0.0% — P04.31 (la tensione nominale del
motore)
Minima Vmax [ ---jr----- 7 t1=P04.29
P04.32 | tensione di Vset ! 11t2=P04.30 0.0% O
uscita
Vmin
2 0 Time
P04.33 | Coefficiente | Regolare la tensione di uscita dell'inverter 1.00 O
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default | fica
di in modalita SVPWM oltre la frequenza nominale
indebolimento | del motore.
inzona di | Nota: Non valido in modalita di coppia costante.
Output voltage
potenza Voul == === === == =-==-= . (P04.33-1.00)" Vb
costante Vp fommmmmmm e |
|
|
i
i Outputfrequency
fi 2f, -
Gruppo P05 Terminali di ingresso
Selezi 0: HDI & i t dii Isi. Vedi
P05.00 elezione € un ingresso rfeno di impulsi. Vedi 0 o
dell'ingr.HDI | P05.49 — P05.54 1: HDI € un ingresso digitale
Selezione [Nota: Sll— S4, HDI sono i termir]ali reali su[lg
funzi scheda di controllo e P05.12 puo essere utilizzato o
P05.01 ur?Z|one per impostare la funzione di S5 - S8 (virtuali) 1
terminale S1 [ 0: nessuna funzione
Selezione 1 operazione d! rotaz!one in avanti
P05.02 funzione 2: operazione d! rotazione inversa 4 o
. 3: operazione di controllo a 3 fili
terminale S2 o -
4: jogging in avanti
Selezione | 5: jogging inverso
P05.03 funzione | 6: Arresto inerziale 7 o
terminale S3 | 7: reset allarmi
Selezione | 8: pausa di funzionamento
P05.04 funzione 9._ I.ngresso .guasFo esterno 0 @)
terminale S4 10: !mpostaz!one incremento frequenza (UP)
11: impostazione decremento frequenza (DOWN)
Selezione  |12: Annulla limpostazione del cambio di frequenza
P05.05 funzione  |13: Shift tra un‘impostazione A e un‘impostazione B 0 o
terminale S5 [14: Shift tra limpostazione combinata e
Selezione [[impostazione A
P05.06 funzione ;L5: Shift Fra impostazione combinata e 0 e
terminale S6 |mpostaz!one B_ ;N .
16: Terminale di velocita multi-step 1
Selezione  (17: Terminale velocita multi-step 2
P05.07 funzione  (18: Terminale velocita multi-step 3 0 o
terminale S7 [19: Terminale di velocita multi-step 4
Selezione [20: Pausa controllo velocita
P05.08 | funzione [multistadio 0 o
terminale S8
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

P05.09

Selezione
funzione
terminale
HDI

21: Tempo ACC/DEC 1

22: Tempo ACC / DEC 2

23: Reset arresto funzionamento temporizzato
24: Pausa funzionamento temporizzato

25: pausa controllo PID

26: Pausa funzione traverse (fermarsi alla frequenza
corrente)

27: Reset funzione traverse (ritorno alla frequenza
centrale)

28: Reset del contatore

29: Inibizione di controllo della coppia

30: Inibizione ACC / DEC

31: Trigger contatore

32: Riservato

33: Annulla temporaneamente l'impostazione di
modifica della frequenza

34: Frenatura CC

35: Riservato

36: Sposta il comando sulla tastiera

37: Sposta il comando ai terminali

38: Sposta il comando alla comunicazione seriale
39: Comando premagnetizzazione

40: Cancella il dato di potenza

41: Mantenere il dato di potenza

42 - 60: Riservato

61: Commutazione controllo PID

62 - 63: Riservato

P05.10

Selezione
della polarita
dei terminali di
ingresso

Il codice funzione viene utilizzato per impostare la
polarita dei terminali di ingresso.

Impostato il bit su 0, il terminale di ingresso &

NO. Impostato il bit su 1, il terminale di

inaresso

NC.
Birsl | [Bir7 | [Birel | [Bims [ [Bir

HDI S8 S7 S6 S5

BIT3| BIT2 BIT1 BITO|

S4 S3 S2 S1

L'intervallo di impostazione: 0x000 — Ox1FF

0x000

P05.11

Filtro switch
ingressi

Impostare il tempo del filtro di campionamento dei
terminali S1 - S4 e HDI. In presenza di
interferenze, aumentare il parametro per evitare
attivazioni intempestive.

0.000-1.000s

0.010s

P05.12

Impostazione

0x000 — Ox1FF (O: Disabilitato, 1: Abilitato )

0x000
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Vel l M,Od'
funzione default | ica
BITO: terminale virtuale S1
BIT1: terminale virtuale S2
BIT2: terminale virtuale S3
BIT3: terminale virtuale S4
BIT4: terminale virtuale S5
BIT5: terminale virtuale S6
BIT6: terminale virtuale S7
BIT7: terminale virtuale S8
BIT8: terminale virtuale HDI
Imp. la modalita di funz. del contr. dei morsetti
0: controllo a 2 fili tipo 1;
Questa modalita & la modalita standard di
controllo. Il senso di rotazione & determionato
tramite il comando dei morsetti FWD e REV come
da tabella sotto riportata.
FWD | REV
—FwD
K1 OFF | OFF | Stopping
— REV ON | OFF
K2
OFF | ON
comMm
ON ON Hold on
1: controllo a 2 fili tipo 2;
Modalita di [Separare I'abilitazione dalla direzione. FWD & il
P05.13 controllo  |comando di marcia arresto. 0 O
marcia da |La direzione dipende dallo stato del terminale REV.
terminali

Fwp| Rey| Running
comman
—|FwD ©
K1 OFF | OFF | Stopping
Forward
—REV ON [OFF | unning
K2
OFF | ON | Stopping
com
oN | on | Reverse
running

2: controllo a 3 fili 1; Sin & il terminale di
abilitazione in questa modalita, e il comando di
marcia € causato da FWD e la direzione &
controllata da REV. Sin & naturalmente chiuso.
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Parametri di funzionamento

Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

Il controllo della direzione ¢ il seguente:

] -
sin REV Plrewcl)us (lturr?nt
direction direction
Forward Reverse
ON OFF—ON
Reverse Forward
Reverse Forward
ON | ON—OFF —¥ z
Forward Reverse
ON— ON
Decelerate to sto|
OFF OFF P

SBL

3: controllo a 3 fili 2; Sin & il terminale di
abilitazione su questa modalita, e il comando di
marcia € causato da SB1 o SB3 ed entrambi
controllano la direzione di marcia. SB2 NC genera
il comando di arresto.

Sin FWD REV Direction
ON Forward
ON OFF—ON
OFF Reverse
ON F d
ON OFF 0N [———al
OFF Reverse
ON— Decelerate
OFF to stop

Nota: per la modalita di funzionamento a 2 fili,
guando il terminale FWD / REV & valido,
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Codice Valore di|Modi

X Nome Istruzione dettagliata dei parametri .
funzione default [ fica

l'inverter si ferma a causa del comando di arresto da
altre fonti, anche il terminale di controllo FWD / REV
rimane valido; l'inverter non funzionera quando il
comando di arresto viene annullato. Solo quando FWD
/ REV viene riattivato, l'inverter puo riavviarsi.

Tempo ritardo

P05.14 |accensione del 0.000s | O
terminale S1

Tempo di

pos.15 | 'tardo 0.000s | O

spegnimento || codice funzione definisce il tempo di ritardo

terminale S1_l.orispondente del livello elettrico dei terminali

Tempo ritardo
PO5.16 |accensione del
terminale S2

rogrammabili dall'accensione allo spegnimento.
prog Ped 0.000s | O

Tempo di

ritardo
P05.17 X Si electricalllevel 0.000s | O
spegnimento
terminale S2 | Si valid —|lnvalid Vvalid Ahvalid

Tempo ritardo Switching-on " Ewitching-off

pO5.18 |accensione del delay delay 0.000s | O

terminale S3

- Intervallo di impostazione: 0.000 — 50.000s
Tempo di

pos.1g | Mardo 0.000s | O
spegnimento

terminale S3

ITempo ritardo

PO5.20 [accensione del 0.000s | O
terminale S4

Tempo di
pospy | fltardo 0.000s | O
spegnimento

terminale S4

ITempo ritardo
P05.30 | 2ccensione 0.000s | O
del terminale

HDI
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Tempo di
pos.3y | Mardo 0.000s | O
spegnimento
terminale HDI
P05.32 L|m|te_|nfer|ore All e impostato dal potenziometro analogico, Al2 [ 0.00V O
di Al impostato dal terminale di controllo Al2 e AI3 &
Impostazione | impostato dal terminale di controllo Al3. Il codice
corrispondente | funzione definisce la relazione tra la tensione di
P05.33 del limite ingresso analogica e il valore impostato 0.0% ©
L . corrispondente. Se la tensione di ingresso
inferiore di All . - - >
— analogica va oltre il valore di ingresso minimo o
P05.34 L|m|te massimo impostato, l'inverter si limitera al | 1000v | O
superiore All [ massimo o al minimo. Quando l'ingresso analogico
Impostazione | € lingresso di corrente, la tensione corrispondente
corrispondente di 0.- 20mAé0-10V.In inersi casi, il R
P05.35 del limit corrispondente valore nominale del 100,0% e 100.0% | O
g imi ? diverso. Vedere l'applicazione per informazioni
superiore di Al1] dettagliate. La figura seguente illustra diverse
Tempo filtr. | applicazioni
P05.36 | input AlL Eonospondiia 0.100s
Limite inferiore i
P05.37 0.00V
053 di AI2
Impostazione
P05.38 corrlqundente 0.0% e)
del limite
inferiore AI2
pos3g | HLmite 10.00v | O
superiore Al2 | Tempo filtro ingresso: questo parametro viene
Impostazmne utilizzato per regolare la sensibilita dell'ingresso
PO5.40 corgsrlt.)nt.iente analogico. Aumentando il valore correttamente si | 1099 gos | O
e 'm't_e pud migliorare I'anti-interferenza dell’ ingresso
superiore di Al2] analogico, ma allo stesso modo indebolire la
pos.a1 | Tempofiltr. | sensibilita dellingresso analogico 0.100s
input AI2__ [ Nota: All supporta ingresso 0 - 10 V e Al2
Limite inferiore| supporta ingresso 0 - 10 V 0 0 - 20 mA, quando
P05.42 di A3 AI2 seleziona ingresso 0 - 20 mA, la tensione -10.00v
- corrispondente di 20 mA € 10 V.
Impostazione | A3 pug supportare I'output di -10V - + 10V.
corrispondente | || range di impostazione di P05.32: 0.00 V - P05.34
-100.0% | O
Pos.43 del limite Il range di impostazione di P05.33: -100.0% - ’
inferiore AI3 [100.0%
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default | fica
P05.44 Valor'e medio [Range ?mpostazione P05.34: P05.32 — 10.00V 0.00V e)

di Al3 Range impostazione P05.35: -100.0% — 100.0%
Valore medio |Range impostazione P05.36: 0.000s — 10.000s
PO05.45 |corrispondente [Range impostazione P05.37: 0.00V — P05.39 0.0% O
di AI3 Range impostazione P05.38: -100.0% — 100.0%
Limite Range impostazione P05.39: P05.37 — 10.00V
P05.46 superiore Al3 [Range impostazione P05.40: -100.0% — 100.0% 1000v | O
Valore Range impostazione P05.41: 0.000s — 10.000s
corrispondente [Range impostazione P05.42: -10.00V — P05.44
P05.47 | liimite  |Range impostazione P05.43: -100.0% — 100.0% | 100:0% | O
superiore AI3 [Range impostazione P05.44: P05.42 — P05.46
Tempo Range impostazione P05.45: -100.0% — 100.0%
P05.48 | fitraggio input [Range impostazione P05.46: P05.44 — 10.00V 0.200s | O
Al3 Range impostazione P05.48: 0.000s — 10.000s
Freq. limite
P05.50 | inferiore di | 0.000kHz — P05.52 %20 | O
HDI
Imp.
po5.51 | COMISPONdeNte | o o 100.0% 00% | O
dell'imp.bassa
frequenza HDI
Freq. limite 50.000
P05.52 | superiore di | P05.50 — 50.000kHz iz | ©
HDI
Imp.
corrispondente
P05.53 | dellimp.alta |-100.0% — 100.0% 100.0% | O
frequenza HDI
Filtr. dell'ingr.
P05.54 |Freq. HDI 0.000s — 10.000s 0.00s | O
Gruppo P06  Terminali di uscita
poo1 | Selezione | 31O MES 27
uscita Y1 2: Operazione di rotazione in avanti
Selezione | 3: Operazione di rotazione inversa
P06.03 | uscitaRO1 |4: Operazione dijogging 1 O
relé
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

P06.04

Selezione
uscita RO2
relé

5: Allarme in frequenza

6: Soglia frequenza FDT1

7: Soglia frequenza FDT2

8: Completamento rampa

9: Velocita zero in esecuzione

10: Arrivo frequenza limite superiore

11: Arrivo frequenza limite inferiore

12: Pronto per il funzionamento

13: Pre-magnetizzazione

14: Pre-allarme di sovraccarico

15: Pre-allarme sottocarico

16: Completamento del passo ciclo temporizzato
17: Completamento del ciclo temporizzato
18: Valore di conteggio impostato raggiunto
19: Valore di conteggio definito raggiunto
20: Errore esterno valido

21: Riservato

22: Tempo di marcia raggiunto

23: Uscita dei terminali virtuali di comunicazione|
MODBUS

24 - 25: Riservato

26: Presenza tensione del bus DC

27: Azione STO

28 - 30: Riservato

P06.05

Selezione
della
polarita dei
terminali di
uscita

Il codice funzione viene utilizzato per impostare la
polarita del terminale di uscita (NO o NC).

Quando il bit corrente & impostato su 0, il
terminale di ingresso € positivo.

Quando il bit corrente & impostato su 1, il terminale
di ingresso € negativo.

Campo di impostazione: 0 — F

RE| B2 g [siTd]
RO2 RO1 Reserved Y1

P06.06

Tempo ritardo
Y1C aperto

Campo di impostazione: 0.000 — 50.000s

0.000s

P06.07

Tempo ritardo
spegn. Y1C

Campo di impostazione: 0.000 — 50.000s

0.000s

P06.10

Tempo ritardo
accens. RO1

Il codice funzione definisce il tempo di ritardo
corrispondente della variazione del livello elettrico
durante I'accensione e lo spegnimento del

0.000s
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
PO6.11 Tempo ritardo | terminale programmabile. 0.000s | O

spegn. RO1 RO electric level
Ritardo
P06.12 | accens.RO2 0.000s | O
] lid
RO valid nvali Valid
14— Switch on —»f 1+ Switch off #
delay delay
Ritardo - ;
P06.13 spegnimento Campo di impostazione: 0.000 — 50.000s 0.000s | O
RO2 Nota: P06.08 e P06.08 sono validi solo quando
P06.00=1.
Selezione | 0: Frequenza di marcia
P06.14 ; - rreguenz o |O
uscita AO1 | 1: Impostazione della frequenza
2: Frequenza di riferimento rampa
3: Velocita di rotazione in corso
4: Corrente in uscita (relativa a 2 volte la corrente
nominale dell'inverter)
5: Corrente in uscita (relativa a 2 volte la corrente)
nominale del motore)
6: Tensione di uscita
7: Potenza in uscita
8: Impostazione del valore di coppia
9: Coppia di uscita
Selezione 10: Valore d'ingresso All analogico
P06.15 ) 11: Valore d'ingresso Al2 analogico 0 O
uscita AO2 " .
12: Valore d'ingresso Al3 analogico
13: Valore di ingresso HDI dell'impulso ad altal
velocita
14: Valore impostato 1 comunicazione MODBUS
15: Valore impostato 2 comunicazione MODBUS
16 - 21: Riservato
22: Corrente di coppia (corrisponde a 3 volte |
corrente nominale del motore)
23: Frequenza di riferimento rampa (con segno)
24 - 30: Riservata
PO6.17 L|m|te inf. I COd-ICI funz_lone in al_to de.fmlscono.la reIaZ|o_ne 0.0% O
uscita AO1 |relativa tra il valore di uscita e I'uscita analogica.
Uscita AOL  |Quando il valore di uscita supera l'intervallo di
Po6.18 | _comisp. al | seita massima o minima impostata, verra ooov | O
limite inferiore . . S .
conteggiato in base all'uscita limite inferiore o
imi limite superiore. Quando ['uscita analogica & in
Pog.1g | HiMite sup. P Q 9 100.0% | O

Uscita AO1 [corrente, 1 mA equivale a 0,5V.
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default | fica
L‘u§0|ta AO1 In diversi casi, l'uscita analogica corrispondente
P06 20 |cOTMiSPONdentela| 10094 del valore di uscita & diversa. Sipregadi | 109.00v | O
al limite fare riferimento a ciascuna applicazione per
superiore  [informazioni dettagliate
Tempo di filtro 4 10v comm)
P06.21 di uscita AO1 AO—‘ 0000
Limite inf. l o
P06.22 uscita AO2 : 0.0%
Uscita AO2 "
P06.23 corrisp. al 0% 100.0% ooov | O
limite inferiore fcampo di impost. di P06.17: -100.0% — P06.19
P0G.24 LimAite sup. [Campo di impost. di P06.18: 0.00V — 10.00V 100.0% | O
uscita AO2 _|Campo di impost. di P06.19: P06.17 — 100.0%
Uscita AO2  [Campo di impost. di P06.20: 0.00V — 10.00V
P06.25 | corrisp. al  (Campo di impost. di P06.21: 0.000s — 10.000s 10.00v | O
limite superiore [Campo di impost. di P06.22:- 100.0% — P06.24
~ |Campo di impost. di P06.23: 0.00V — 10.00V
P06.26 | T€mpoO difiltro o, i impost. di P06.24: P06.22 — 100.0% 0.000s | O
di uscita AO2 |ampo di impost. di P06.25: 0.00V = 10,00V
Gruppo P07 Interfaccia Uomo-Macchina
0-65535
La protezione della password sara valida quando
si imposta un numero diverso da zero.
00000: Cancella la password dell'utente
precedente e rende la protezione della password
non valida.
Dopo che la password dell'utente diventa valida,
se la password non & corretta, gli utenti non
possono accedere al menu parametri. Solo la
P0O7.00 Password | password corretta pud consentire all'utente di 0 O
dellutente | controllare o modificare i parametri. Si prega di

ricordare tutte le password degli utenti.

Lo stato di modifica dei codici funzione e la
protezione tramite password diventeranno validi in
1 minuto. Se disponibile, premere [PRG / ESC|per
accedere allo stato di modifica dei codici funzione,
quindi verra visualizzato "0.0.0.0.0". A meno che
non si inserisca la password corretta, I'operatore
non puo entrarci.Nota: Ripristinando i valori di

fabbrica & possibile cancellare la password, usarla
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- T - -
Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Vel l MOd'
funzione default | fica
si prega di utilizzare la funzione con cautela.
0: nessuna operazione
1: carica i parametri dell’inverter nella tastiera
2: scarica i parametri dalla tastiera all’inverter
3: scarica i parametri dalla tastiera all’inverter
(esclusi i parametri del motore del gruppo P02 e P12)
4: scarica i parametri dalla tastiera all’inverter
(solo per i parametri motore del gruppo P02 e P12)
P07.01 Coplat | Nota: Dopo aver terminato 1 - 4, il parametro tornera 0 o
arametri
?solo con |a0e il caricamento e il download non
tastiera copia | include P29.
parametri)
0x00 — 0x27
Unita: QUICK/JOG [funzione 0: Nullo
1: Jogging
2: Cambia lo stato di visual. tramite il tasto SHIFT
3: Passa dalla rotazione FWD / REV
4: Cancella I'impostazione UP / DOWN
Selezione | 5: Arresto inerziale
P07.02 funzione | 6: Commutazione dei riferimenti di comando marcia 0x01 @}
tasti 7: Modalita di programmazione rapida (basata su
parametri diversi da default)
Decine:
0: Tasti shloccati
1: Blocca tutti i tasti
2: Blocca alcuni tasti(blocca solo [PRG/ESC)
Quando P07.02 = 6, impostare la sequenza di
OUICK/JOG| | commutazione del comando di amrcia.
la sequenza | 0: controllo tastiera — controllo terminali
P07.03 | commutazione| — controllo comunicazione 0 O
del comando 1: controllo tastiera < — controllo dei terminali
’ . 2: controllo tastiera < — controllo comunicazione
di marcia o o
3: controllo terminali < — controllo comunicazione
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

P07.04

ISTOP/RST]

funzione di
arresto

Selezionare la funz. arresto con STOP/RST.

ISTOP / RST|é efficace in qualsiasi stato per il reset

della tastiera.

0: valido solo per il controllo della tastiera

1: entrambi validi per il controllo di tastiera e
terminali

2: entrambi validi per il controllo della tastiera
e della comunicazione

3: valido per tutte le modalita di controllo

P07.05

Parametri
visualizzati 1
di stato in
marcia

0x0000 - OXFFFF

BITO: frequenza di marcia (Hz acceso)
BIT1: set di frequenza (lampeggia Hz)
BIT2: tensione bus (Hz acceso)

BIT3: tensione di uscita (V on)

BIT4: corrente di uscita (A attivata)

BIT5: velocita di rotazione corrente (rpm on)
BIT6: potenza di uscita (% attivato)

BIT7: coppia in uscita (% in)

BIT8: riferimento PID (lampeggia %)

BIT9: valore di feedback PID (% attivo)
BIT10: stato dei terminali di ingresso
BIT11: stato dei terminali di uscita

BIT12: valore impostato di coppia (% attivo)
BIT13: valore del contatore di impulsi
BIT14: riservato

BIT15: passo attuale di funzionamento
temporizzato

O0x03FF

P07.06

Parametri
visualizzati 2
di stato in
marcia

0x0000 - OXFFFF

BITO: valore analogico All (V on)

BIT1: valore analogico Al2 (V on)

BIT2: valore analogico Al3 (V on)

BIT3: frequenza HDI treno di impulsi

BIT4: percent. di sovraccarico del motore (% In)
BIT5: la percentuale di sovraccarico dell'inverter
(% In)

BIT6: valore nominale della frequenza di rampa
(Hz acceso)

BIT7: velocita lineare

BIT8: corrente ingresso AC (A on)

BIT9 - 15: riservato

0x0000
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consumo

Il consumo di energia dell'inverter

Cod|Ace Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
0x0000 - OXFFFF
BITO: imposta la frequenza (Hz acceso, frequenza
lampeggia lentamente)
BIT1: tensione bus (V on)
BIT2: stato dei terminali di ingresso
BIT3: stato dei terminali di uscita
BIT4: riferimento PID (% lampeggia)
.| BIT5: valore di feedback PID (% lampeggia)
Parametri e . . N
. . | BIT6: riferimento di coppia (% lampeggia) O
P07.07 wsuallzzan_ BIT7: valore analogico All (V on) OX00FF
nello stato di BIT8: valore analogico Al2 (V on)
stop BITO: valore analogico AI3 (V on)
BIT10: frequenza HDI treno di impulsi
BIT11: passo attuale di funzionamento
temporizzato
BIT12: contatore di impulsi
BIT13 - BIT15: riservato
Coefficiente | 51 ~10.00
P07.08 visualiz . | 1.00 O
Freq. visualizzata = freq. corrente * P07.08
frequenza
Coefficiente | 0.1 — 999.9%
P07.09 visualiz. Vel. rotazione meccanica = 120 * freq. di funz. 100.0% | O
velocita | visual. x P07.09 / coppie di poli del motore
Coefficiente 1,1 _ 999,99
P07.10 |visualizzazione . . . 1.0% O
- Vel. lineare = vel.rotazione meccanica xP07.10
\velocita lineare
Temperatura
P07.11 [ modulo ponte | -20.0 — 120.0°C ®
raddrizzatore
Temperatura
P07.12 | del modulo |-20.0-120.0°C ®
convertitore
Versione
PO7A3 | o |1.00-65535 ®
Tempo esec.
P07.14 | cumulativo | 0-65535h ®
locale
PO7.15 Bit High lettura| Mostra la potenza utilizzata dall'inverter. PY
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
energetico | =P07.15*1000+P07.16
- Int. impostazione P07.15: 0 — 65535 kWh (*1000)
Bit Low Intervallo impostazione P07.16: 0.0 — 999.9 kWh
P07.16 consumo L]
energetico
P07.17 Riservato Riservato L4
po7.18 | POLOMINAIe |/ 3000.0kw °
inverter
Po7.19 | TEMSOM® gh 1o00v o
nom. inverter
Corr. Nom.
po7.20 | “OM MO™ |51 6000.0A °
inverter
Codice a barre Py
P07.21 di fabbrica 1 0x0000 — OXFFFF
Codice a barre °
P07.22 i fabbrica 2 0x0000 — OXFFFF
Codice a barre °
P07.23 i fabbrica 3 0x0000 — OxFFFF
Codice a barre Py
P07.24 i fabbrica 4 0x0000 — OXFFFF
Codice a barre Py
P07.25 di fabbrica 5 0x0000 — OXFFFF
Codice a barre Py
P07.26 di fabbrica 6 0x0000 — OXFFFF
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

P07.27

Tipo di errore
corrente

P07.28

Tipo di errore
precedente

P07.29

Tipo di errore
precedente 2

P07.30

Tipo di errore
precedente 3

P07.31

Tipo di errore
precedente 4

: nessun difetto

outl

out2

out3

OoC1

ocC2

OC3

ov1i

0ov2

ov3

10: UV

11: Sovraccarico del motore (OL1)

12: Sovraccarico dell'inverter (OL2)

13: Perdita di fase in ingresso (SPI)

14: Perdita di fase lato uscita (SPO)
15: Surriscaldamento del modulo raddrizzatore
(OH1)

16: Anomalia surriscaldamento del modulo
inverter (OH2)

17: Guasto esterno (EF)

18: Errore di comunicazione 485 (CE)
19: Errore di rilevamento corrente (ItE)
20: Guasto autotune motore (tE)

21: Errore di funzionamento EEPROM (EEP)
22: Errore offline di risposta PID (PIDE)
23: bCE

24: Fine orario di marcia(END)

25: Sovraccarico elettrico (OL3)

26: PCE

27: UPE

28: DNE

29 - 31: Riservato

32: ETH1

33: ETH2

34: Errore deviazione velocita (dEu)
35: Disfunzionamento (STo)

36: Errore sottocarico (LL)

37: Safe Torque Stop (STO)

38: Il canale STOL1 & anormale (STL1)
39: Il canale STO2 & anormale (STL2)
40: | canali H1 e H2 diventano anormali

©ENOIARWNREO
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Parametri di funzionamento

Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Vel l MOd'
funzione default | fica
PO7.32 Tipo di errore | contemporaneamente (STL3) °
precedente 5 | 41: Codice di sic. FLASH CRC controllo guasto

P07.33 [Frequenza di marcia guasto corrente 0.00Hz | @
P07.34 [Frequenza di riferimento rampa in caso di errore corrente 0.00Hz
P07.35 [Tensione di uscita al guasto corrente ov

P07.36 [Corrente di uscita al guasto corrente 0.0A

P07.37 [Tensione bus all'attuale guasto 0.0V

P07.38 [La temperatura massima al guasto corrente 0.0°C

P07.39 [l terminali di ingresso al guasto corrente 0 [
P07.40 | terminali di uscita al guasto corrente 0 ()
P07.41 [Frequenza di riferimento al guasto precedente 0.00Hz | @
P07.42 [Frequenza di riferimento di rampa al guasto precedente 0.00Hz | @
P07.43 [Tensione di uscita al guasto precedente ov ()
P07.44 |La corrente di uscita al guasto precedente 0.0A (]
P07.45 [Tensione del bus al guasto precedente 0.0V [
P07.46 [La temperatura massima al guasto precedente 0.0°C ()
P07.47 |l terminali di ingresso nello stato di errore precedente 0 ()
P07.48 | terminali di uscita nello stato di errore precedente 0 ()
P07.49 [Frequenza di riferimento nell’errore precedente 2 0.00Hz | @
P07.50 [Frequenza di riferimento di rampa nell’errore precedente 2 0.00Hz | @
P07.51 [Tensione di uscita nell’errore precedente 2 ov ()
P07.52 [Corrente di uscita nell’errore precedente 2 0.0A ()
P07.53 [Tensione del bus nell’errore precedente 2 0.0V ()
P07.54 [La temperatura massima nell’errore precedente 2 0.0°C [ ]
P07.55 [Stato terminali di ingresso nell’errore precedente 2 0 ()
P07.56 [Stato terminali di uscita nell’errore precedente 2 0 ()
Gruppo P08 Funzioni avanzate

P08.00 | Tempo ACC 2| Fare riferimento a P00.11 e P00.12 per la O
P08.01 | Tempo DEC 2 definizione dettagli_atg. Le serie Goodrive20-EU T

offre quattro gruppi di tempo ACC / DEC che Dipende [—
P08.02 [Tempo ACC 3 possono essere selezionati dal gruppo P5. Il dal I
P08.03 | Tempo DEC 3| primo gruppo di tempo ACC / DEC & quello O
P08.04 | Tempo ACC 4| predefinito in fabbrica. modello O |
P08.05 | Tempo DEC 4 Intervallo di impostazione: 0,0 - 3600,0 s T
Frequenza | Questo parametro viene utilizzato per definire la
P08.06 corrente freq. di riferimento durante il jogging. 500Hz | O
jogging Intervallo di imp.: 0,00 Hz - P00,03 (la freq. max.)
Tempo Il tempo di jogging ACC indica il tempo necessario | Dipende

P08.07 Jogging per l'inverter da OHz alla freq.massima. dal o
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Parametri di funzionamento

Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
ACC Il tempo DEC di jogging indica il tempo necessario | modello
per l'inverter dalla frequenza massima (P00.03) a —
Tempo
N OHz. 0
P08.08 |Jogging DEC Intervallo di impostazione: 0,0 - 3600,0 s
Frequenza di | Quando la frequenza impostata si trova
P08.09 salto 1 nell'intervallo della frequenza di salto, 0.00Hz | O
l'inverter funzionera sul limite della frequenza
Gamma di salto.
P08.10 | frequenza L'inverter pud evitare un punto di risonanza 0.00Hz | O
di salto 1 meccanica impostando la frequenza di salto.
Frequenza di | L'inverter offre tre frequenze di salto. Ma
P08.11 galto N questa funzione non sara valida se tutti i punti | 0.00Hz O
di salto sono 0.
Gamma Y
P08.12 | frequenza Set frequency f T2 ump 0.00Hz | O
: Jump [T T T T T =T i
disao2 | T anie
: —___ _frequéncyrange 3
pog.13 | Freduenzad 2 dump 0.00Hz | O
salto 3 Jump === F-—=1 —megtency range 2
frequency 2 1/2*Jump
" féquency range 2
1/2*Jump
Gamma dump [~ [~ 7 7 T~y requency mange 1
U *Jump
P08.14 | frequenza frequency == =T equency range 1 0.00Hz | O
di salto 3 >
Time t
Intervallo di imp: 0,00 - P00,03 (la freq. massima)
Gamma La funzione traverse si applica ai guidafilo nei
PO8.15 | erse  [sistemi di awolgitura e svolgitura. 0.0% | O
La funzione traverse indica che la frequenza di
I d
Interval 9 uscita dell'inverter & fluttuante in funzione del
P08.16 salto di riferimento di frequenza. La variazione della 00% | O
' frequenza  [frequenza di marcia & illustrata di seguito, con la
lgamma traverse impostata da P08.15 (se P08.15
Tempo boost e impostato a 0 la funzione non é attiva)
P08.17 50s | O
traverse
Output frequency
Upper limit f-=------- e B
/ [ﬁamse amplitude
i Center A\
Pog.ag | TemPOdl | E yay sos | O
riduzione
traverse Lower limit |-—,
T
Gamma traverse: la variazione di frequenza &
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

limitata dalla frequenza superiore ed inferiore.

Gamma traverse relativa alla frequenza impostata
Gamma traverse AW = frequenza impostata x
Gamma traverse P08.15.

Frequenza di salto frequenza = Gamma traverse
AW x intervallo salto di frequenza P08.16.

Il tempo di boost della frequenza traverse: il
tempo dal punto piu basso a quello piu alto.

Il tempo riduzione della frequenza traverse: il
tempo dal punto piu alto a quello piu basso.
L'intervallo di impostazione di P08.15: 0,0 -
100,0% (rispetto alla frequenza impostata)
L'intervallo di impostazione di P08.16: 0.0 -
50.0% (relativo all'intervallo trasversale)
L'intervallo di impostazione di P08.17: 0,1 -
3600,0 s

L'intervallo di impostazione di P08.18: 0,1 -
3600,0 s

P08.25

Impostazione
set conteggio

Il contatore funziona con i segnali di impulso in
ingresso dei terminali HDI.
L’inverter puo attivare un uscita al raggiungimento

P08.26

Intervallo di
conteggio

di un set di conteggio programmato con P08.25
oppure al raggiungimento di un numero di passi
equivalenti a un intervallo ben definito.

Il valore di conteggio dell'impostazione P08.26
non deve essere superiore al valore di conteggio
dellimpostazione P08.25. La funzione € illustrata
come di seguito:

S terminal
setting counting
Y1 arrival output
+ Given counting
RO1. RO2 arrival output

Intervallo di imp. P08.25: P08.26 — 65535
Intervallo di imp. P08.26: 0 — P08.25

P08.27

Impostazione
del tempo di
marcia

Quando il tempo di esercizio cumulativo raggiunge
il tempo impostato, i terminali di uscita digitali

Tempo di funzionamento preimpostato dell'inverter.

om
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
multifunzione emetteranno il segnale di “arrivo del
tempo di marcia”. Intervallo di imp. : 0 - 65535min
Numero di | E’ possibile impostare un numero di tentativi di
P08.28 autoreset auto reset degli allarmi da parte dell’inverter con 0 ©
P08.28.
Con P08.29 e anche possibile definire un tempo di
Tempo di ritardo nell’esecuzione del reste dopo che
intervallo del | 'allarme si & verificato.
P08.29 reset Intervallo di impostazione di P08.28: 0 - 10 1.0s O
i Intervallo di impostazione di P08.29: 0.1 - 100.0s
automatico
allarmi
Rapporto di | Il controllo drooping permette di bilanciare la
Uz potenza e la coppia tra pili inverter che lavorano
P08.30 frer;duzmne_ sullo stesso carico. 0.00Hz | O
quenzain | hiervallo di impostazione: -50,00Hz - 50,00Hz
drooping
Valore Quando la frequenza di uscita supera la
rilevamento [frequenza corrispondente del livello soglia FDT,
P08.32 | soglia FDT1 [ terminali di uscita digitali multifunzione 50.00Hz | O
emetteranno il segnale di " rilevamento del
livello di frequenza FDT" fino a quando la
Valore rilev. [frequenza di uscita diminuira ad un valore
P08.33 ritenzione [inferiore (Valore di rilevamento FDT- livello di 5.0% O
FDT1 rilevamento ritenzione soglia FDT) alla
frequenza corrispondente, il segnale non viene
Valore disattivato. Di seguito & riportato il diagramma
PO8.34 riIev_amento dell’'uscita digitale 50.00Hz | O
soglla EDT2 AOutput frequency J,
FoTelectricalievgl FDT retention
A 3 i
Valore y ’7
P08.35 | rilevamento ROwROZ[  Timg 5.0% O
ritenzione [Intervallo di imp. P08.32: 0.00Hz - P00.03
EDT2 (frequenza massima)
Intervallo di imp.P08.33 e P08.35: 0.0 - 100.0%
Intervallo di impostazione di P08.34: 0.00Hz -
P00.03 (la frequenza massima)
Valore di Quando la frequenza di uscita € compresa
P08.36 | riferimento | Nell'intervallo inferiore o superiore della 0.00Hz | O

frequenza impostata, il terminale di uscita
digitale multifunzione emettera il segnale di
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\Vent. Raffredd.

1: Ventola continua a funzionare dopo accensione

Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
dell’arrivo di | “arrivo in frequenza”, vedere lo schema seguente
frequenza | per informazioni dettagliate:
AOutputfrequency
Seth N “Defection range
plime
Y,
RO1,RO2 Time
Il range di impostazione: 0.00Hz - P00.03 (la
frequenza massima)
Questo parametro viene utilizzato per controllare
l'unita di frenatura per rigenerare su resistenza
Abilitazione | esterna. O
P08.37 chopper 0: disabilitato 0
frenatura 1: abilitato
Nota: Applicato solo all'unita di frenatura interna,
E’ possibile definire liberamente la soglia di 220V
tensione sul bus DC superata la quale viene voltaggio:
attivato il chopper di frenatura. 380.0V
Tensione della| L'intervallo di impostazione: 200,0 - 2000,0 V
P08.38 soglia del' Per evitare che i clienti impostino un valore troppo O
chopper di i lia di i " . 380V
grande, si consiglia di impostare l'intervallo: | .
frenatura voltaggio:
700.0V
Voltaggio 220V 380V
Range 375-400V | 685— 750V
0: modalita di funzionamento normale
pog.39 | Mod: funz. o |O
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

P08.40

Selezione
PWM

0x000 - 0x0021

LED unita: selezione della modalita PWM

0: modalita PWM 1, modulazione trifase e bifase
1: Modalita PWM 2, modulazione trifase

LED decine: modalita limite frequenza portante a
bassa velocita

0: Modalita limite frequenza portante a bassa
velocita 1, la frequenza portante si limitera a 1k o
2k se supera i 2k a bassa velocita

1: Modalita limite di frequenza portante a bassa
velocita 2, la frequenza portante limitera a 4k se
supera i 4k a bassa velocita

2: nessun limite

0x01

P08.41

Funzione
sovramodul.

LED singoli

0: non valido

1: valido

Decine di LED (per la messa in servizio di fabbrica))|
0: overcommission leggero; nella zona 1

1: forte overcommission; nella zona 2

Il valore predefinito degli inverter di 1PH 220V /
3PH 380V (<2.2kW) e 3PH 220V (<0.75kW) & 00;

Il valore predefinito degli inverter di 3PH 380V
(24kW) e 3PH 220V (= 1,5kW) & 01

0x00

0x01

P08.42

Impostazione
del controllo
dati della
tastiera

0x0000 - 0x1223

LED unita: selezione abilitazione della frequenza
0: entrambi i tasti A/ Vv e le regolazioni del pot.
anal. sono validi

1: solo laregolazione dei tasti A/ V e valida

2: solo le regolazioni del pot. anal. sono valide
3: Néitasti A/ V né le regolazioni del pot.
digitale sono validi

LED decine: selezione del controllo di frequenza
0: valido solo quando P00.06 =0 o P00.07 =0
1: valido per tutte le modalita di imp. freq.

2: non valido per la priorita con velocita multi-step
LED centinaia: selezione azione durante arresto
0: I'impostazione & valida

1: valido in marcia, cancellato dopo l'arresto

0x0000
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Codice

Valore di

Modi

X Nome Istruzione dettagliata dei parametri .
funzione default [ fica
2: valido durante I'esecuzione, cancellato dopo
aver ricevuto il comando stop
LED migliaia: tasti A / v e funzione integrale del
potenziometro analogico
0: la funzione integrale e valida
1: lafunzione integrale non e valida
Guadagno
P08.43 | integrale pot. | 0.01 —10.00s o10s | O
tastiera
0x00 - 0x221
LED unita: selezione controllo di frequenza
0: impostazione dei terminali UP / DOWN valida
1: impostazione dei terminali UP / DOWN non
o valida
Modalitd || Ep decine: selezione del controllo di frequenza
U”;?S)&%N 0: valido solo quando P00.06 = 0 o P00.07 =0
P08.44 1: tutti i riferimenti di frequenza sono validi oxo00 | O
2: quando il multi-step & prioritario, non &
valido per il multi-step
LED centinaia: selezione azione quando stop
0: impostazione valida
1: valido in marcia, cancellato dopo l'arresto
2: valido in esecuzione, cancellato dopo aver
ricevuto i comandi di arresto
UP rapp.
P08.45 | variazione |0.01-50.00s 050s | O
motopot.
DOWN
Pos4s | PP 100150008 0s0s | O
variazione
motopot.
0x000 - Ox111
LED unita: selezione delle azioni al momento dello
spegnimento.
0: Salva quando si spegne
Selezione |1 Cancglla.quam':lo si spfegr)e ]
P08.47 |mantenimento LED decine: selezione dell'azione quando il 0x000 | O

frequenza allo
spegnimento

riferimento frequenza &€ da MODBUS

0: Salva quando si spegne

1: Cancella quando si spegne

LED centinaia: selezione azione allo spegnimento
con riferimento da altre fonti di frequenza
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

0: Salva quando si spegne
1: Cancella quando si spegne

P08.48

Alto bit
consumo
energia

Questo parametro viene utilizzato per impostare il
valore iniziale del consumo di energia.
Il valore iniziale del consumo di

P08.49

Basso bit
consumo
energia

energia=P08.48*1000+ P08.49
Intervallo imp. P08.48: 0 — 59999 kWh (k)
Intervallo imp. P08.49: 0.0 — 999.9 kWh

0kWh

0.0 kWh

P08.50

Coefficiente
di frenatura
del flusso
magnetico

Questo codice funzione viene utilizzato per
abilitare il flusso magnetico in frenatura.

0: non valido.

100 - 150: maggiore € il coefficiente, maggiore
¢ laforza frenante.

Questo inverter puo rallentare il motore
aumentando il flusso magnetico. L'energia
generata dal motore durante la frenata puo
essere trasformata in energia termica
aumentando il flusso magnetico.

L'inverter monitora continuamente lo stato del
motore anche durante il periodo di flusso
magnetico. In questo modo il flusso magnetico
puo essere utilizzato nell'arresto del motore,
nonché per madificare la velocita di rotazione del
motore. Gli altri vantaggi sono:

frenatura rapida dopo il comando di arresto. Non &
necessario attendere che il flusso magnetico si
indebolisca. Miglioramento del raffreddamento. La
corrente dello statore oltre che del rotore aumenta

raffreddamento dello statore € piu efficace di
quello del rotore.

durante la frenatura del flusso magnetico, mentre il

P08.51

Fatt. potenza
in ingresso
dellinverter

Questo codice funz. viene utilizzato per regolare
la corrente visualizzata del lato di ingresso CA.
Intervallo di impostazione: 0,00 - 1,00

0.56

Gruppo

P09 Controll

o PID

P09.00

Fonte di
setpoint PID

Quando la selezione del comando di
frequenza (P00.06, P00. 07) € 7 o la selezione
del canale di impostazione della tensione
(P04.27) e 6, la modalita di funzionamento
dell'inverter € la procedura controllata da PID.
Il parametro determina il canale di setpoint
durante il controollo PID.

0: tastiera digitale (P09.01)
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Codice

Valore di

Modi

X Nome Istruzione dettagliata dei parametri .
funzione default [ fica
1: potenziometro analogico All
2: ingresso analogico Al2
3:ingresso analogico Al3
4: ingresso treno di impulsi HDI
5: controllo frequenze preselez. multi-step
6: Impostazione di comunicazione MODBUS
7 - 9: Riservato
Il target impostazione del processo PID é relativo,
il 100% dell'impostazione equivale al 100% della
risposta del sistema controllato.
Il sistema viene calcolato in base al valore relativo
(0 - 100,0%).
Nota: | valori di preset multi-step si impostano
nel gruppo P10.
. Quando P09.00 = 0, si imposta in questo
P09.01 Pre§ele2|0ne parametro il preset di stepoint PID 0.0% O
tastiera PID
L'intervallo di impostazione: -100,0% - 100,0%
Seleziona il canale feedback PID in base
al parametro.
0: feedback ingresso analogico All
1: feedback ingresso analogico Al2
2: Feedback ingresso analogico AlI3
Fonte di 3: feedback HDI ad alta velocita
P09.02 feedback PID | 4: feedback MODBUS 0 o
5-7: Riservato
Nota: Il canale di riferimento e il canale di
feedback non possono coincidere, altrimenti il
PID non puo lavorare correttamente.
0: l'uscita PID e positiva: quando il segnale di
feedback supera il valore di riferimento PID, la
frequenza di uscita dell'inverter diminuira per
bilanciare il PID.
P09.03 Funzione di | 1: I'uscitq PI_I? € negativa: quan_dp il _segnale di 0 O
uscita PID | feedback & piu forte del valore di riferimento PID,
la frequenza di uscita dell'inverter aumenta per
bilanciare il PID.
Guadagno | La funzione & applicata al guadagno proporzionale
P09.04 | proporzionale | p dell'ingresso PID. 10 |O
(Kp) P determina la forza dell'intero regolatore PID.
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

Il valore 100 indica che quando la differenza tra
setpoint e feedback PID e pari al 100%, il
campo di regolazione del regolatore PID € la
frequenza massima (ignorando la funzione
integrale e la funzione differenziale).

Il range di impostazione: 0.00 - 100.00

P09.05

Intervallo
integrale (Ti)

Questo parametro determina la velocita del
regolatore PID per eseguire la regolazione
integrale sulla deviazione del feedback e del
riferimento PID.Quando la deviazione del
feedback e del riferimento PID & 100%, il
regolatore integrale funziona continuamente
(ignorando I'effetto proporzionale e I'effetto
differenziale) per ottenere la frequenza massima
(P00.03) o la tensione massima (P04.31). Piu
corto e il tempo integrale, maggiore € la
regolazione

Intervallo di impostazione: 0,00 - 10,00 secondi

0.10s

P09.06

Tempo
differenziale
(Td)

Questo parametro determina la forza del rapporto
di variazione quando il regolatore PID esegue la
regolazione integrale sulla deviazione del feedback
e del riferimento PID.

Se il feedback PID cambia del 100% durante il
tempo, la regolazione del regolatore integrale
(ignorando I'effetto proporzionale e I'effetto
differenziale) & la frequenza massima (P00.03) o la|
tensione massima (P04.31). Piu & lungo il tempo
integrale, piu forte € la regolazione.

Intervallo di impostazione: 0,00 - 10,00 secondi

P09.07

Ciclo di
Icampionamento|

m

0.00s

Questo parametro indica il ciclo di
campionamento del feedback. Il modulatore
calcola in ciascun ciclo di campionamento. Piu
lungo ¢ il ciclo di campionamento, pit lenta ¢ la
risposta.

0.100s

P09.08

Limite di
deviazione del
controllo PID

L'uscita del sistema PID é relativa alla deviazione
massima del riferimento di anello chiuso. Come
mostrato nello schema seguente, il regolatore PID
smette du funzionare durante il limite di
deviazione. Impostare correttamente la funzione
per regolare la precisione e la stabilita del
sistema.

0.0%
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Siiorence A /—\Fe\ednack Vamelﬁlas ot
value = ot " \/( =
| [l | T
I I |
| [
| [ T
; | ; >
| | I
Output frequency | | |
| |
|
‘T
Intervallo di impostazione: 0.0 — 100.0%
Limite sup. | Questi parametri vengono utilizzati per impostare il
P09.09 | ita del PID | limite superiore e inferiore delluscita del regolatore| 100-0% O
PID.
o 100,0% corrisponde alla frequenza massima o alla
p0g 10 |Himite inferiore| tensione massima di (P04.31) 00% | O
di uscita del | Intervallo di impostazione di P09.09: P09.10 -
PID 100,0%
Valore di Impostare il valore di rilevamento offline del
; feedback PID. Quando il valore di feedback &
rilevamento
P09.11 ffline del _[Inferiore o uguale al valore di rilevamento offline del 00% | O
oftline de feedback e il tempo di durata supera il valore
feedback _|impostato in P09.12, Inverter segnala "Guasto
offline feedback PID" e la tastiera mostrera PIDE.
A0utput frequency
T1<T2, so the inverter
continues to work
Tempo di ‘\‘2:%9 12
i 1.0 (@)
P09.12 r||ev§mento p06.11 . AN PIDE S
offline del e Wi
feedback e -
In runni@@/AF ault output PIDE
Intervallo imp. P09.11: 0,0 - 100,0%
Intervallo di imp. P09.12: 0,0 - 3600,0 s
0x00 —0x11
LED unita:
0: Mantenere la regolazione integrale quando
Selezione la frequenza raggiunge il limite superiore e
P09.13 della inferiore; I'integrazione mostra il ox0001 | O
regolazione cambiamento tra il (lfenm.en.to'e |I' feedback a
PID meno che non raggiunga il limite integrale
interno. Quando la tendenza tra il
riferimento e il feedback cambia,
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Parametri di funzionamento

Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

avra bisogno di piu tempo per compensare
I'impatto della continua variazione
I'integrazione cambiera con la tendenza.

1: Arresta la regolazione integrale quando la
frequenza raggiunge il limite superiore e
inferiore. Se I'integrazione rimane stabile e la
tendenza trail riferimento e il feedback
cambia, I'integrazione cambiera rapidamente
con latendenza.

LED decine:

0: Il controllo PID e concorde con il senso di
rotazione e se I’azione sara diversa dalla
direzione corrente, la frequenza di uscita sara
0 forzatamente.

1: Opposto alla direzione di impostazione
LED centinaia:

0: Limite alla frequenza massima

1: Limite alla freq. A

LED migliaia:

0: frequenza A + B, il buffer ACC/ DEC non e
valido per la sorgente di frequenza di
riferimento principale A.

1: frequenza A + B, il buffer ACC / DEC e valido
per la sorgente di frequenza di riferimento
principale A e 'ACC/ DEC é determinato dal
tempo 4 di P08.04

P09.14

Guadagno
proporz. bassa
frequenza (Kp)

0.00 - 100.00

P09.15

ACC/DEC
del comando
PID

0.0 -1000.0s

0.0s

P09.16

Tempo di filtro
dell'uscita PID

0.000 - 10.000s

0.000s

Gruppo

P10 PLC semplice e controllo della velocita multi-step

P10.00

Modalita
funzionamento
ciclo
temporizzato

0: Stop dopo prima esecuzione. L'inverter deve
essere comandato nuovamente dopo fine ciclo.

1: Permane sul valore finale dopo esecuzione
singola. Dopo aver terminato un ciclo, esso
manterra la freq. di marcia e la direzione dell'ultimo
step.

2: Esecuzione ciclica. L'inverter continuera a
funzionare fino aun comando di arresto e si
fermera.
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Memoria | 0: non memorizza allo spegnimento
P10.01 funzione 1: L’inverter memorizza la frequenza e la 0 O
. direzione del ciclo allo spegnimento
temporizzata
p10.02 | Velocita multi- | 100,096 dellimpostazione della frequenza 00% | O
step 0 corrisponde alla frequenza massima P00.03.
p10.03 | Purata della | ouando si seleziona la modalita temporizzata, oos | O
fase 0 impostare P10.02 - P10.33 per definire la .
P10.04 Velocita multi- | frequenza di marcia e la direzione di tutte le fasi. 0.0% @)
i . . . . 0
step 1 Nota: Il simbolo del multi-step determina la
P10.05 Durata della | direzione di marcia del PLC semplice. Il valore 0.0s e)
fase 1 negativo indica la rotazione inversa i
Velocita multi- DECE ok
P10.06 step 2 TN NS 00% | ©
A ¢ ! i
P10.07 Durata della i Y ; LT o
) fase 2 E }{c'c'u'n{e\; T i o 0.0s
i | 2 st A\ : ! H
Velocita multi- Vol S Newse | ! i O
P10.08 step 3 b ! ' 1 ! i 0.0%
Ip1003_ Ploos | ploor | | pro3t | pio3s !
Durata della = g
. fase 3 Le velocita multi-step sono comprese tra --fmax - 0.0s O
— - [fmax e possono essere impostate in modo
p10.10 | VEIOCIA MUl oo ntinuo. 0o0% | O
step 4 Gli inverter della serie Goodrive20-EU possono
Durata della [[mpostare 16 stadi di velocita, selezionati dalla
P10.11 fase 4 combinazione di terminali multipunto 1 - 4, 0.0s O
s — [corrispondente alle velocita da 0 a 15.
p10.12 | VeloCHa Mult- Output requency 0.0% | O
step 5 . E‘\E
P10.13 Durata della wl ‘T@n 0.0s O
) fase 5 A g 2
w\\}w‘}‘:\j\g E‘:“
Velocita multi- R g
Plo.44 | 0 EERRRERE. SAREY 00% | O
N N N N N
p10.15 | Durata della st ; ! = . oos | O
) fase 6 PN AN INE AN B A I A )
[ [
P10.16 Velocita multi- PSR BN S Y 0.0% e)
step 7 [ O A B I S B t
P I S S I T B
Durata della - . e)
P10.17 fase 7 Se S1=S2=S3=S4=0FF, il riferimento di 0.0s
Velocia mult frequenza e selezionato da P00.06 o P00.07. Se
p10.18 | Yoo r;u | uno dei terminali $1,52,53,54 & attivo, |l 0.0% | O
step m comando mutli step ha priorita suglia I,
p10.19 | Durata della 00s | O
fase 8
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Codice Valore diModi
. Nome Istruzione dettagliata dei parametri )
funzione default | fica
P10.20 Velocita multi-| Si possono selezionare fino a. 16 preset di _ 0.0% o
step 9 frequenza attraverso la combinazione degli
Durata della | ingressi S1-S4.
0.0 O
P10.21 fase 9 La selezione del metodo di controllo attraverso s
ita i-| frequenze preselezionate si effettua con il
P10.22 Velocita multi q p! eftetiua ( . 0.0% o
step 10 parametro P00.06. Le combinazioni ingressi/step
Durata della | sono le seguenti:
P10.23 | o 10 S1_[OFF[ ON [ OFF [ON[OFFJONOFF[ON]| 00s | O
Velooits It S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF|ON | ON
p10.24 | Velocita multi-) "S53 TGFF TOFF| OFF |OFF|ON|ON|ON|ON]|| 00% | O
step 11 S4 |OFF|OFF| OFF |OFF|OFF|OFF|OFF|OFH
Durata della step| O 1 2 3|/4]|15]|16]|7
P1025 |~ 11 S1 _[OFF| ON | OFF |ON|OFF|ONJOFFON]|| 90s | ©
Velocita multi- S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF|ON | ON
p10.26 | LEOCta MU S3 |OFF|OFF| OFF |OFF|ON|ONJON[ON]|| 00% | O
step 12 S4 [ON|[ON| ON [ON|ON|ON[ON|ON
P10.27 Durata della step .8 9 10 [11]12]13 )14 |15 0.0s o
fase 12 Range di P10.(2n, 1<n<17): -100.0 — 100.0%
it i- i + <n< : - i
P10.28 Velocita multi-| Range di P10.(2n+1, 1<n<17): 0.0 — 6553.5s (min) 0.0% o
step 13
Durata della
P10.29 fase 13 0.0s @]
P10.30 Velocita multi- 0.0% o
step 14
Durata della
. 0.0s O
P10.31 fase 14
P10.32 Velocita multi- 0.0% o
step 15
P10.33 Durata della 0.0s o
fase 15
Selezione Seguono le combinazioni dettagliate:
ACC/DEC i
P10.34 : Function Binary bit |Step ACCI|ACCI[ACC [ACCI| | o oo | O
fasi 0-8 code DEC 0|DEC 1|DEC 2|DEC 3|
BiT1|[BITO]| 0 | 00 | 01 | 10 | 11
B 2] 1 oo |o01]|10]| 11
Selezione 2 oo o101
ACC/DE .
P10.35 CCIDEC | | P10:34 3 oo jorjao|u |, ool o
fasi 0-15 BTs|| 4 | 00 | o1 | 10 | 11
BIT11][BIT10| 5 | 00 | 01 | 10 | 11
BiIT13||BITa2| 6 | 00 | 01 | 10 | 11

o}
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Parametri di funzionamento

Codice

funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

I|BIT14| 7 | o0 |o1| 10| 11

ig
SI=
151
@

o

IT 8 00 01 10 11

@
5
@
@

IT. 9 00 01 10 11

N

10 | 00 01 10 11

11 | 00 01 10 11

P10.35

@

T 12 | 00 01 10 11

©

2| [@][@][@
:'HHH
=
HH
=R
[o21 | E=Y

[BiT1o| 13 | 00 | 01 | 10 | 11

BiT13||[BITa2| 14 | 00 | 01 | 10 | 11

|BIT15|i|BIT14| 1500 [ 01| 10 | 11

Le impostazioni delle rampe di ACC/DEC
sono fatte attarverso codici esadecimali
risultanti dalla combinazione dei bit sopra
indicati.

Range di impostazione: -0x0000 — OxFFFF

P10.36

ciclo

Metodo
riavvio
funzionamento

temporizzato

0: Riavvio dal primo step; in caso di arresto
durante la marcia, il riavvio avviene sempre al
primo step

1: Riavvio da frequenza attuale; in caso di
arresto durante la marcia, il riavvio avviene
sempre alla frequenza attuale (prima dell'arresto)
e il ciclo & completato a questa frequenza.

P10.37

Selezione unital
di tempo ciclo
temporizzato

0: Secondi; i tempi del ciclo temporizzato sono
espressi in secondi

1: Minuti; i tempi del ciclo temporizzato sono
espressi in minuti

Gruppo

P11 Parametri

di protezione

P11.00

Protezione
Imancanza fase

0x00 — 0x11

LED unita:

0: Prot. SW mancanza fase input non attiva
1: Protezione SW mancanza fase input attiva
LED decine:

0: Protezione mancanza fase uscita non attiva
1: Protezione mancanza fase uscita attiva
LED centinaia:

0: Prot. HW mancanza fase input non attiva

1: Protezione HW mancanza fase input attiva

0x10
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Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Decremento
freq. a perdita | 0: Abilitata
P11.01 | oo B o |O
di alimentaz. | 1: Disabilitata
improvvisa
Intervallo di impostazione: 0.00Hz / s - P00.03 (la
frequenza massima)
In caso di mancanza improvvisa della tensione di
alimentazione, gaundo la tensione sul bus DC
raggiunge il livello indicato nellatabella sotto (es.
460Vdc per inverter classe 400V) l'inverter attiva la
funzione di arresto controllato con una rampa di
decelerazione definita dal parametro 11.02.
Questo arresto provoca una rigenerazione di
R o di energia da parte del motore che permette di
P11.02 | apporto A | mantenere attivo il bus DC. 1000 |
0% |riduzione dellal ™\ o1a0e degree | 220V | 380V | 660V Hzls
frequenza in
ai Frequency-decreas
caso ai ing point at sudden | 260V | 460v | 800V
mancanza
. : power loss
alimentazione -
Nota: 1. Regolare correttamente il parametro per
evitare l'arresto causato dalla protezione
dellinverter durante la commutazione della rete.
2. Proibire la protezione della perdita di fase di
ingresso per abilitare questa funzione.
0: Disabilitata
1: Abilitata
DC bus voltage A
H Over-voltage
P11.03 Protezmng da il peiny 1 e)
sovratensione T T "
H ] »
Output 1 i »
frequency 4 H H
S
>
Protezione | 120 — 150% (tensione bus standard) (380V) 136%
P11.04 |(tensione stallo ©)
sovratensione | 120 — 150% (tensione bus standard) (220V) 120%
Azione limite | Questa funzione consente di limitare la corrente di
P11.05 | irente | uscita dellinverter affinché nella fasi di o1 | ©
- — accelerazione, quando la coppia resistente o
Livello limite | inerzia del carico & elevata, possa essere evitato -
P11.06 corrente un sovraccarico del motore ed un eventuale 160 60/ o
automatica | conseguente allarme di sovraccarico inverter. 70
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Functio

Valore di

Modi

Name Istruzione dettagliata dei parametri .
n code default [ fica
L’inverter compara la corrente di uscita con il
valore di P11.06. Se maggiore, la rampa di
accelerazione verra modificata per mantenere il
valore di corrente < di P11.06. Se il livello viene
superato continuamente, anche a velocita
costante, l'inverter decresce la frequenza in uscita
al motore potendo arrivare anche fino al limite
minimo di frequenza impostabile.
. Output current
Rapporto di Limit point =~~~
riduzione R ) | .
P11.07 N : g 1,_?2(,)3 o
frequenza Output frequendy! | | |1 |1 | g
durante la Setirequé‘ﬁeyflf:r‘rl%‘m‘«‘—‘ . !
limitazione di m
corrente Accgonstay Tige
Intervallo di impostazione P11.05:
0: limite corrente non valido
1: limite corrente valido
2: limite corrente non valido con velocita
costante Intervallo di imp. P11.05: 0x00 — 0x12
Intervallo di imp. P11.06: 50.0 — 200.0%
Intervallo di imp. P11.07: 0.00 — 50.00Hz/s
Preallarme | Se la corrente di uscita dell'inverter o del motore &
sovraccarico superiorg aPl1.09e il_tempo e ol_tre P11.10, verra o
P11.08 emesso il preallarme di sovraccarico. 0x000
del motore /
inverter Output current, —
Overload [ | WA
Livello di pre- pre-alarm point
P11.09 | allarme 150% | O
sovraccarico
Y,
RO1,RO2
Sovraccari_co Intervallo di impostazione di P11.08:
p11.10 | tempodi | Abilitare e definire il preallarme di sovraccarico 1.0s O
rilevamento | dell'inverter o del motore.
pre-allarme | Intervallo di impostazione: 0x000 - 0x131
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

LED unita:

0: Preallarme sovraccarico del motore, conforme
alla corrente nominale del motore

1: Preallarme sovraccarico dell'inverter, conforme
alla corrente nominale dell'inverter

LED decine:

0: I'inverter continua a funzionare dopo il
preallarme di sottocarico

1: L'inverter continua a funzionare dopo il
preallarme di sottocarico e l'inverter si arresta
per funzionare dopo un allarme di sovraccarico
2: L'inverter continua a funzionare dopo il
preallarme di sovraccarico e l'inverter si arresta
per funzionare dopo un guasto di sottocarico
3: L'inverter si arresta in caso di sovraccarico o
sottocarico.

LED centinaia:

0: rilevamento tutto il tempo

1: rilevamento in costante funzionamento
Intervallo di impostazione di P11.09P11.11 - 200%
Intervallo di impostazione di P11.10: 0,1 - 3600,0 s

P11.11

Livello rilev.
preallarme
sottocarico

P11.12

Tempo rilev.
Preal. Sottoc.

Se la corrente di uscita dell'inverter € inferiore a
P11.11 per un tempo superioore P11.12, l'inverter
emettera un preallarme di sottocarico. Intervallo
di impostazione di P11.11: 0 - P11.09 ,Intervallo
di impostazione di P11.12: 0,1 - 3600,0 s

50%

1.0s

P11.13

Selezione
dell'azione del
terminale di
uscita durante
gli allarmi

Selezionare I'azione dei terminali di uscita alalrmi
su sottotensione e reset anomalia.

0x00 —0x11

LED unita:

0: azione in caso di mancanza tensione

1: nessuna azione in caso di

anomalia sottotensione

LED decine:

0: azione durante il reset automatico

1: nessuna azione durante il reset automatico

0x00

P11.14

Rilevamento
deviazione
della velocita

0.0 —50.0%
Impostare la % di deviazione di velocita rispetto al valore
impostato al quale attivare una uscita di soglia

10.0%

P11.15

Tempo di
rilevamento

Questo parametro viene utilizzato per impostare il
tempo di rilevamento della deviazione della vel.

0.5s
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

della
deviazione
della velocita

A Speed
Actual detection vji
I
Set detection valuy :
sl
i Time

74t running Fault output dEu

t1<t2, sotheinverter continues running
t2=P11. 15

Intervallo di impostazione di P11.15: 0.0 — 10.0s

P11.16

Funzioni
estese

0x000 — 0x111

LED unita: Riduzione della frequenza in uscita
con caduta tensione di alimentazione

0: non attivo

1: attivo

LED decine: Attivazione seconda rampa di
ACC/DEC

0: la seconda selezione del rilevamento del
tempo ACC / DEC non e valida

1: la seconda selezione di rilevamento del
tempo ACC / DEC ¢ valida;

quando l'operazione e superiore a P08.36, il
tempo ACC / DEC passa al secondo tempo
ACC/DEC

LED centinaia: selezione funzione STO

0: allarme STO bloccato

A swguire di una condizione STO & necessario un
reset forzato dell'inverter

1: allarme STO sbloccato

L’allarme STO é disattivato automaticamente
dopo la riaccensione dell'inverter

Nota: STL1 - STL3 sono allarmi e non possono
essere ripristinati senza un reset inverter

0x000

Gruppo

P13 Paramet

ri di controllo di motori PM

P13.13

Corrente di
frenatura di
corto circuito

Dopo l'avvio dell'inverter, quando P01.00 = 0,
impostare P13.14 su un valore diverso da zero e
iniziare la frenatura in cortocircuito.

P13.14

Tempo di
ritenzione
della

Dopo l'arresto dell'inverter, quando la frequenza

di funzionamento & inferiore a P01.09, impostare
P13.15 su un valore diverso da zero e iniziare a

attivare la frenatura in cortocircuito e quindi

0.0%

0.00s
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2: Controllo dispari (O, 8, 1) per RTU
3: Nessun controllo (N, 8, 2) per RTU
4: Controllo pari (E, 8, 2) per RTU

Coqme Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el MOd'
funzione default | fica
frenatura del | |a frenatura in CC.
COMOCIrCUito | |ntervallo di impostazione di P13.13: 0.0 — 150.0%
Tempo di (inverter)
ritenzione Intervallo di impostazione di P13.14: 0.00 —
P13.15 frenata_arre_sto 50.00s 0.00s O
cortocircuito
Gruppo P14 Comunicazione seriale
intervallo di impostazione: 1 - 247
L'indirizzo di comunicazione dell'unita deve essere
Indirizzo unico nella rete di comunice_lzior)e. Questo e
) fondamentale per la comunicazione punto-punto
COMUNICAZ. | {3 j| master MODBUS e l'inverter
P14.00 Seriale 1 O
MODBUS e [ Nota: L'indirizzo dello slave non puo essere
ASCII impostato su 0.
Impostare la velocita di trasmissione digitale tra il
master e linverter.
0: 1200BPS
1: 2400BPS
2:4800BPS
3:9600BPS
s i | 4:19200BPS
p1a01 | VoA | o 00BPS 4 |O
comunicazione| ¢ e76n0Rpg
baudrate | Nota: La velocita baud tra master MODBUS e
l'inverter deve essere la stessa. In caso
contrario, la comunicazione non viene applicata.
Piu grande € la baud rate, piu veloce é la
velocita di comunicazione.
Il formato dei dati tra master e l'inverter deve
essere |o stesso. In caso contrario, la
comunicazione non viene applicata.
0: Nessun controllo (N, 8, 1) per RTU
P14.02 gzs;kour 1: Controllo pari (E, 8, 1) per RTU 1 O
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Codice
funzione

Nome

Istruzione dettagliata dei parametri

Valore di
default

Modi
fica

5: Controllo dispari (O, 8, 2) per RTU

6: Nessun controllo (N, 7, 1) per ASCII
7: Controllo pari (E, 7, 1) per ASCII

8: Controllo dispari (O, 7, 1) per ASCII
9: Nessun controllo (N, 7, 2) per ASCII
10 Controllo pari (E, 7, 2) per ASCII

11: Controllo dispari (O, 7, 2) per ASCII
12: Nessun controllo (N, 8, 1) per ASCII
13: Controllo pari (E, 8, 1) per ASCII
14: Controllo dispari (O, 8, 1) per ASCII
15: Nessun controllo (N, 8, 2) per ASCII
16: Controllo pari (E, 8, 2) per ASCII
17: Controllo dispari (O, 8, 2) per ASCII

P14.03

Ritardo di
risposta alla
comunicazione

0-200ms

Questo parametro indica il ritardo di
comunicazione dellinverter nellinviare la risposta
al master seriale

P14.04

Errore timeout
comunicazione

0.0 (non valido), 0.1 — 60.0s

E’possibile attivare un errore di timeout
comunicazione impostando questo parametro
diverso da 0. Trascorso il tempo impostato, in
mancanza di scambio dati I'inverter genera un
allarme "timeout comunicazione seriale" (CE).

0.0s

P14.05

Errore nella
trasmissione

0: Allarme e arresto libero

1: Nessun allarme e continua la marcia

2: Nessun allarme e arresto in base al metodo
di arresto (solo sotto il controllo della
comunicazione)

3: Nessun allarme e arresto in base al metodo

di arraocto (in tutto lo maodalits di contralla)

P14.06

Elaborazione
della

comunicazione

0x00 —0x11

LED unita:

0: Scrittura con risposta: l'inverter rispondera
a tutti i comandi di lettura e scrittura del master

0x00
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IRYTOELE Name Istruzione dettagliata dei parametri e e
n code value | fy
superiore.
1: Scrittura senza risposta: l'inverter risponde
solo al comando di lettura e non ai comandi di
scrittura. L'efficienza di com. puo essere
aumentata con questo metodo.
LED decine : (riservato)
0: crittografia della comunicazione valida
1: crittografia della comunicazione non valida
P14.07 | Riservato Ll
P14.08 | Riservato [
Gruppo P17 Funzione di monitoraggio
P17.00 Impostazione | Visualizza frequenza corrente impostata inverter P
frequenza | Range: 0.00Hz — P00.03
P17.01 Freque_nza di | Visualizza frequenza di uscita corrente inverter PY
uscita Range: 0.00Hz — P00.03
Frequenza di | Visualizza la frequenza di riferimento della rampa
P17.02 | riferimento | corrente dell'inverter Y
Range: 0.00Hz — P00.03
della rampa
P1703 Te:j;?: in | Visualizza la tensione di uscita corrente inverter °
Range: 0 — 1200V
Corrente di | Visualizza corrente di uscita in corso dell’ inverter
P17.04 uscita Range: 0.0 — 5000.0A ®
Velocita | visualizza velocita di rotazione del motore.
P17.05 motore | Range: 0 — 65535RPM ®
P17.06 ch(r)ir;tit; di \éiasrl:ali.zza Ii corrente di coppia dell'inverter PY
ge: 0.0 —5000.0A
P17.07 Corrente Visualizza la corrente di magnetizzazione PY
magnetizz. | dell'inverter Range: 0.0 — 5000.0A
Visualizza la potenza corrente del motore.
P17.08 Potenza | pange di impostazione: -300.0% — 300.0% (la ®
motore corrente nominale del motore)
P17.09 Cﬂgg::ﬂadi Visualizza la coppia di uscita corrente dell'inverter. PS
Range: -250.0 — 250.0%
La valutazione| Calcolo di frequenza del loop di controllo vettoriale
P17.10 |della frequenzd Range: 0.00— P00.03 (]
del motore
P17.11 Tensione isualizza la tensione del bus DC dell'inverter PY
del bus DC Range: 0.0 — 2000.0V
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Cod@e Nome Istruzione dettagliata dei parametri Velaie el M,Od'
funzione default [ fica
Cambia stato | visualizza stato corrente di commutazione dei
P17.12 | terminalidi | terminali di ingresso dellinverter. (]
ingresso Range: 0000 — 00FF
Cambia stato | visualizza stato corrente di commutazione dei
P17.13 | terminalidi | terminali di uscita dell'inverter. ®
uscita Range: 0000 — 000F
Regolazione Visualizza la regolazione tramite la tastiera
P17.14 ?ﬁ itale dell'inverter. ®
9 Range : 0.00Hz — P00.03
Visualizza il riferimento di coppia, la percentuale
- .| della coppia nominale attuale del motore
P17.15 | Rif - : ®
: e”mef‘“’ di Intervallo di impostazione: -300.0% — 300.0%
coppia K
(della corrente nominale)
1716 Velocita | visualizza la velocita lineare attuale
) lineare | ye|inverter.Range: 0 — 65535
P17.17 Riservato
P17.18 Conteggio Mostra il numero di conteggio attuale dell'inverter. o
valore Range: 0 — 65535
P17.19 Tensione di | Visualizza il segnale di ingresso analogico All. PY
) ingresso All | Range: 0.00 — 10.00V
P17.20 Tensione di | Visualizza il segnale di ingresso analogico Al2. PY
) ingresso Al2 | Range: 0.00 — 10.00V
p17.21 Tensione di | Visualizza il segnale di ingresso analogico Al3. PY
’ ingresso AI3 | Range: -10.00 — 10.00V
P17.22 Frequenza di | Visualizza la frequenza di ingresso HDI. P
) ingresso HDI | Range: 0.00 — 50.00kHz
p17.03 | \(alore di Visualizza il valore di riferimento PID. PY
riferimento PID| Range: -100.0 — 100.0%
P17.24 Valore di Visaulizza il valore di feedback PID. PY
feedback PID | Range: -100.0 — 100.0%
F I{ i i i . .
P17.25 otartrgzue;re Visualizza il fattore pot. motore corrente PY
pot. Range: -1.00 — 1.00
Tempo Visualizza il tempo effettivo di funzionamento dellinverter
P17.26 mp po eTete °
funzionam. | Range: 0 —65535min
Stadio . ’ .
. Visualizza lo stato attuale del funzionamento
attuale di K s .
P17.27 ) temporizzato alle velocita multi-step. (]
funzionamento
X Range: 0 - 15
temporizzato
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Codice . . . . Valore di|Modi
X Nome Istruzione dettagliata dei parametri .
funzione default | fica
multi-step
. La percentuale della coppia nominale del motore
p17.2g | Uscita del | relativo, visualizza l'uscita del regolatore ASR ®
' controller ASR| Range: -300.0% — 300.0% (corr. nominale motore)
P17.29 [Riservato [ ]
P17.30 [Riservato (]
P17.31 [Riservato [ ]
P17.32 Flussg Mostra il flusso magnetico del motore. PY
magnetico | Range: 0.0% — 200.0%
Riferimento | Mostra il riferimento corrente eccitante nella
P17.33 | alla corrente | modalita di controllo vettoriale. o
. Range: -3000.0 — 3000.0A
eccitant
Riferimento di | Visualizza il riferimento della corrente di coppia
P17.34 | corrente di | nella modalita di controllo vettoriale. ([ ]
coppia Range: -3000.0 — 3000.0A
P17.35 .Corrente di | Visualizza la corrente di ingresso sul lato CA. PY
ingresso AC | Range: 0.0 — 5000.0A
Visualizza la coppia di uscita. Il valore positivo &
nello stato di elettromotrice e il valore negativo &
P17.36 Coppia di | nello stato di generazione di energia. L]
uscita Range : -3000.0Nm — 3000.0Nm
Conteggio
P17.37 |sovrac. motore| 0 — 100 (OL1 quando 100) ([ ]

P17.38

Uscita PID

Visualizza 'uscita PID.
-100.00 — 100.00%

P17.39

Riservato
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